
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 : الف ـ مقدمه

پنجمین  
 رباتیک و هوش مصنوعیبقات سادوره م  

تحصیلی 
 1404-1405سال 

گاه دستاوردهاي پژوهش سراهاي دانش آموز-جشنواره علمی نی هفتم   ي پژوهشی و نمايش

کار، شجاعت علم   ي نوآور»   « ماست.   یعلم  شرفت ی و کارِ متراکم و انبوه، علاج کارِ پ  ی و مل  یاعتماد به نفس شخص   ، ی و ابت

 « العالی  مدظلّه    »  رهبري    معظم  مقام 



 (   1صفحه ) 

ی انسانی  هات یمحدوددر به ثمر رساندن اهدافی دارد که    کننده ن ییتعی علوم، نقش  هاشاخه اغلب  در  یک علم پیشرو؛    عنوانبه رباتیک و هوش مصنوعی  

انجام    ،یوربهره باعث افزایش    توانند یمی  زیربرنامهی در  ریپذانعطاف ی هوشمند به دلیل  هاستم یسو    هاربات  .مانع از به سرانجام رسیدن آنها شده است

آموزان با رباتیک و مبانی  شوند. آشنایی دانش   ، دقتی که انسان قادر به محاسبه آن نیست  کردنلحاظ است و یا    زیآممخاطره   که برای انسان ییهاتیمأمور

  ، احساس ارزشمندی خودباوری هی روحهایی مبتنی بر هوش مصنوعی، باعث ایجاد ریزی پروژه هوش مصنوعی و توانایی ساخت و طراحی ربات و یا طرح 

 شود.و ارتقای توانمندی آنها می

 : ب ـ اهداف

 کاربردی و عملی هایفعالیت  و  نظری دانش   تلفیق .1

  فنی ی هامهارت زمینه  در آموزاندانش   ی هات یخلاق و  هااستعداد شناسایی .2

   صنعت هایچالش  حل و  روز یهایفناور  ارتقای  جهت  رباتیک و هوش مصنوعی، با  آموزاندانش  آشنایی .3

 :مسابقات کنندگانشرکتپ ـ معرفی مسابقات و شرایط  

دید، مطابق تقویم اجرایی   بر اساس شرایط و صلاح  به صورت حضوری و غیرحضوریاستانی و کشوری؛  مرحله منطقه ای،    سهاین مسابقات در   .1

پژوهشی و    –دوره جشنواره علمی    م اجرایی هفتمینیشیوه نامه عمومی و تقوتحت عنوان    29/09/1404مورخ    400/ 405شماره    بخشنامه بهمندرج در  

 برگزار می گردد.آفرینی  کار پژوهش، مهارت و  آموزش، ترویج، بر  مبتنی های گرایش نمایشگاه دستاوردهای پژوهش سراهای دانش آموزی و با 

 موجود است.  بخشنامه  این 4تا  1پیوست شماره مسابقات در راهنمای هر گرایش  .2

 متوسطه منطقهآموزش  معاونت   نظارت با و منطقه  آموزیدانش  سرایپژوهش توسط   راهنمای هر گرایش،  5بخش    بر اساسمسابقات    ایمنطقهمرحله   .3

 . گرددمی برگزارتعیین شده در جدول ذیل،  سهمیهو  هرگرایش راهنمای 6بخش  مندرج در  داوری  های برگنمون و بر اساس 

 سراهایپژوهش  امور  پیگیری و نظارت کارشناس نظارت با و استانی های قطبتوسط  راهنمای هر گرایش،  5بخش  بر اساسمرحله استانی مسابقات  .4

 . گرددمی تعیین شده در جدول ذیل، برگزار سهمیه و  گرایش  هر راهنمای  6بخش  مندرج در داوری  های  برگنمونو بر اساس   استان آموزیدانش 

  راهنمای   6 مندرج در بخش  داوری  با نمون برگ های  مطابق ، توسط قطب کشوری  گرایش، هر  راهنمای 5 بخش  بر اساس  مسابقات کشوری مرحله .5

 برگزار می گردد.  گرایش و در صورت تامین اعتبارات لازم هر

 فردی /گروهی  گرایش مسابقه  ردیف 
دوره دوم  

 ابتدایی 

دوره اول  

 متوسطه

دوره دوم  

 متوسطه نظری 

دوره دوم متوسطه فنی  

 و حرفه ای و کاردانش 
 راهنما

1 
 پژوهشی -انجمن علمی 

 رباتیک و هوش مصنوعی 
 1پیوست 3 - نفره  3الزاما تیم 

 2پیوست - 3 نفره  3ا ی 2انفرادی یا تیم  زیست ربات امدادگر محیط  2

 3پیوست 3 3 - نفره  3یا  2انفرادی یا تیم  خودروی خودران  3

 4پیوست 3 3 3 نفره  3یا  2انفرادی یا تیم  سازه های مکاترونیکی 4

 

 

 

 

 

 :مسابقاتشرایط عمومی ـ  ت



 (   2صفحه ) 

با مراجعه به پنل    توانندی م  ،یاختصاص  یهانامهوه یمندرج در ش  طیحائز شرا  و متوسطه  ییابتدا  یهامند دورهآموزان علاقهدانش   یتمام

ا my.medu.ir به آدرس  «یآموزدانش   یسراهاپژوهش   یپژوهشیخود در سامانه »بخش جشنواره علم  یکاربر  ی پژوهشیعلم   داد یرو  ن یدر 

 .ندیشرکت نما

 

و گرا  یاختصاص  یهانامه وه یش -1 آثار،    ازیو مستندات موردن   یاختصاص  طیکنندگان، شراشرکت   طیشرا  ها،شیجشنواره شامل مراحل، محورها 

نام  کنندگان در زمان ثبت است شرکت  یبوده و ضرور دگانیبرگز یبرگ معرفهر استان و نمونه  ی اختصاص ه یسهم ، یشنهادی پ ی داور ی هابرگنمونه 

 شده صورت فشرده و به  ملی سرگروه تیمپوشه با نام کد    کیرا درون    ازیو مستندات موردن  هی ته  یاختصاص  طیشرا  تیآثار خود را با رعا  انه،در سام

(Zip) ندینما  یبارگذار. 

 .باشند ت ی جنس کیاز   دیبا  میت یاعضا ینام تمام ، یگروه یهادر گزارش -2

 .است شیگرا کی از   شیبا شرط ارائه آثار متفاوت، مجاز به شرکت در ب  میهر ت -3

که   یدوره جشنواره شرکت دهند. ارسال آثار ن یهم یهاش یاز گرا یکیاثر مشخص را تنها در   کیکه  شوند یکننده متعهد مشرکت م یت ی اعضا -4

 .ستی اند، مجاز نآن شده  ریو نظا یجشنواره نوجوان خوارزم ،یپژوهشیجشنواره علم یکشور ای یدر سنوات قبل موفق به کسب رتبه استان

موضوع موجب کسر نمره  ن یا ت یمشارکت داشته باشند؛ عدم رعا ندهایدر کل فرا دی با میت  یاعضا یتمام ،یکار گروه ج یترو ت یبه ماه  تی با عنا -5

 .خواهد شد

 .ردیگیقرار م یبردارآموزان کشور مورد بهره جهت استفاده دانش  شده ی آثار گردآور -6

 .است ی مدارس ضرور ییاجرا نامهن ییکننده در جشنواره وفق ماده سه و تبصره آن در آآموزان دختر و پسر شرکت پوشش و لباس دانش  تیرعا-7

وپرورش از معاونت آموزش متوسطه وزارت آموزش  یبردارنسبت به هرگونه بهره   میت  یاعضا  تیشرکت در جشنواره به منزله موافقت و رضا -8

 .آثار است دکنندگانیکنندگان و نشر آنها با ذکر نام تولآثار شرکت 

ماده   -9 تبصره  استناد  جلسه    ییاجرا  نامهنیی آ  104به  )مصوب  عضوآموزش  یعال  یشورا  نیمع  ونیسیکم  941مدارس  فعال  تیوپرورش(،    ت یو 

دروس  مستمر    یابینمره ارزش   ن ییدر تع  تواند یم   یپژوهشیجشنواره علم  یو کشور  یسراها و حضور مؤثر آنان در مرحله استانآموزان در پژوهش دانش 

 .و دوم سهم داشته باشد ول ا  یهانوبت مرتبط 

  ر یجشنواره در سطح منطقه و استان مورد تقد  یو اجرا  یزیربرنامه   رخانهیبر اساس مصوبات دب  یو استان  یادر سطح منطقه  دادیرو  نیا  دگانیبرگز -10

 .رندیگیقرار م

اختتام  یمرحله کشور  دگانیبرگز -11 نما  هیدر مراسم  و  توسط وزارت آموزش   یپژوهشیعلم  یدستاوردها  شگاه یجشنواره  برگزار که  وپرورش 

 .رندیگیقرار م ریمورد تقد گردد،یم

معاونت آموزش متوسطه به   یبه پرتال کشور  ،یآموزش یجشنواره و استفاده از محتواها یاحتمال راتییاخبار و تغ نیجهت کسب اطلاع از آخر -12

مربوطه مراجعه   یرسم  یهاو کانال  https://src.medu.gov.ir یآموزدانش  یسراهاپژوهش   تیو سا https://se.medu.gov.ir/fa آدرس

 .دیینما

 پژوهشی : -در جشنواره علمیوظایف و استانداردهای اخلاقی داوری آثار ث ـ 

 استانی: های قطب مسئولیت ها و وظایف کلی  ▪

 .انتخاب داوران بر اساس صلاحیت های لازم داوری و صدور ابلاغ ایشان .1

 استفاده از همکاری قطب کشوری رباتیک و هوش مصنوعی.با   برگزاری جلسه توجیهی برای داوران .2

در  مناطق  مدیران پژوهش سراهای  و  شیوه نامه های اختصاصی مسابقات و رفع مغایرت با مشارکت کارشناسان    بر اساس  مناطقررسی انطباق آثار  ب .3

 .موعد مقرر

 . و بی توجهی به تذکرات مربوطه  جایگزین نمودن داور در صورت مشاهده مغایرت عملکرد ایشان با استانداردهای اخلاقی لازم در داوری .4

 ایجاد مشکل پیش بینی نشده )بیماری و ...( برای داوران. جایگزین نمودن داور در صورت  .5



 (   3صفحه ) 

همراه با صورتجلسه    دوره های مسابقات متبوع و اعلام نتایج به دفتر متوسطه نظری با نامه رسمی  -بررسی و تایید گزارشات داوری تمامی گرایش .6

 هیئت داوران.

 :ملزم به رعایت آنها هستنددر تمامی مراحل اجرایی، وظایف و استانداردهای اخلاقی که داوران  ▪
 :انتظارات در زمان داوری •

 ند.های داوری آشنا باش اهداف، وظایف و ویژگیبا  .1

 . تنها به داوری آثاری بپردازند که در حیطه ی توانایی حرفه ای آنان می گنجد و همچنین قادر به انجام آنها در زمان معلوم هستند .2

 . را در هر یک از مراحل داوری فاش نکنندآثار به محرمانه بودن اطلاعات داوری احترام گذاشته و هیچ یک از اطلاعات  .3

 ز اطلاعات به دست آورده هنگام داوری، به نفع خود یا هر شخص یا سازمان دیگری استفاده نکنند و همچنین از این اطلاعات، برای آسیب زدنا .4

 . و یا بی اعتبار جلوه دادن دیگران استفاده ننمایند

 . اجازه ندهند که داوری آنها تحت تاثیر مسایلی چون ملیت، مذهب، باورهای سیاسی، جنسیت و یا دیگر مسایل این چنینی قرار گیرد .5

 . در نقدها بی طرف و سازنده باشند و از خشونت کلامی، اصطلاحات زننده و توهین آمیز پرهیز کنند .6

از داوری در آن گرایش   استانی/کشورینقشی داشته اند، با اعلام به دبیر قطب   ؛ اگر به هر نحوی در روند پژوهش گرایشی که در آن داور هستند .7

 .پرهیز کنند

 . از داوری در آن گرایش خودداری کنند استانی/کشوریدر دست انجام دارند، با اعلام به دبیر قطب   ؛اگر پژوهشی شبیه به اثر ارائه شده  .8

 . ز وارد نمودن اشخاص دیگر، از جمله دانشجویان و محققین تحت آموزش خود؛ در روند داوری خودداری کنندا .9

 ؛ مگر در مواردی که در راهنمای گرایش مربوطه تصریح شده باشد. ه هر دلیلی از ارتباط )تلفنی، مجازی و ...( با دانش آموزان پرهیز نمایندب .10

داوران    به هر دلیلی از ارتباط )تلفنی، مجازی و ...( با داوران سایر گرایش ها و مسابقات دیگر خودداری نمایند و توجه داشته باشند که مشخصات .11

 .هر گرایش و مسابقه، محرمانه بماند 

با سعه صدر اجازه استفاده از حداکثر زمان  باشند و ایجاد آرامش در دانش آموزان منتخب   و  اثرزمینه ساز دفاع مناسب از  ،در مرحله دفاع آنلاین .12

 . نیز صحبت ننماینددر مورد نتیجه   را داده ودفاع 

 :نحوه برخورد با کپی برداری علمی و ادبی یا آثار غیر دانش آموزی •

 .، این موضوع را بررسی کنندیا حضوری  در صورت امکان از طریق مصاحبه غیر حضوری .1

 نمایند. از صاحبان اثر مطالبه  با وساطت دبیر قطب استانی/کشوری؛   را تاییدیه رسمی یکی از مراجع علمی منطقه ای   ،در صورت امکان .2

 . تحویل نمایند دبیر قطب استانی/کشوریمدارک و مستندات حاصل از بررسی دقیق آثار جهت اثبات ادعاهای مطرح شده را ثبت و به  .3

در صورت تشخیص هر یک از موارد اثر فرا دانش آموزی، کپی برداری شده از طرح های موجود، اثر خارج از محدوده علمی گرایش موردنظر،  .4

 .اثر صفر منظور گردد آنبا رای حداقل دو سوم تیم داوران، امتیاز 

 :انتظارات هنگام آماده کردن گزارش داوری •

 . به طور جزئی و دقیق به داوری آثار بپردازند و بررسی و تحقیقات لازم و اساسی را در زمان داوری اثر انجام دهند .1

را برگزار و به نقطه نظرات داوران دیگر توجه کنند تا با همفکری اعضای تیم داوری، درک بهتری  ری گرایش مربوطه داوتیم جلسه تخصصی   .2

 . از اثر حاصل شده و دقت تصمیم گیری افزایش یابد

 . بوده و بلافاصله پاسخگو باشند و اطلاعات مورد نیاز را ارائه دهند استانی/کشوریدر تمام طول دوره داوری، در دسترس قطب داوران  .3

 . تحویل نمایند استانی/کشوریدر هر مرحله، فرم های داوری را برای هر اثر به طور جداگانه تکمیل نموده و به قطب  .4

 . هماهنگی لازم را با روند اجرایی تیم داوری )نحوه و زمان ارسال نمرات، زمان ورود به سامانه جهت ثبت نمرات داوری و ...( داشته باشند .5

 . می باشد ؛جدید یا داوران مجاز به بررسی مجدد اثر توسط داور  استانی/کشوریقطب  ،یک اثر داوران درات زیاد نمر تفاوت درصورت  .6



 (   4صفحه ) 

 معرفی برگزیدگان منطقه ای و استانی برای شرکت در مرحله بعدی مسابقات : ج ـ

محترم نظارت و پیگیری امور پژوهش سراهای دانش آموزی استان در مرحله    منطقه در مرحله منطقه ای و کارشناس مدیر پژوهش سرای دانش آموزی

راهنمای هر گرایش و نمون برگ    4ذکر شده در بخش    مستندات مورد نیاز آثار؛ آثار )تیم های( برگزیده مرحله مربوطه را به همراه تمامی  استانی

 های داوری آن مرحله؛ در سامانه ای که متعاقبا از طریق اطلاعیه های رسمی اعلام خواهد شد، بارگذاری می نمایند. 

  کشور،  آموزی  دانش   سراهای  پژوهش   پژوهشی  علمی  جشنواره   دوره   ششمین   گانه  دوازده   مسابقات  های  گرایش  تمامی  در  شده   ارائه  اثر  برایتذکر:  

  اثر   نیاز  مورد  و  خاص   اطلاعات.  گرددارسال    pdfو    wordو به صورت فایل های    به طور دقیق تکمیل   باید   ؛ 1  برگ  نمون   قالب  در  اثر  شناسنامه

  در کنندگان  شرکت  توجه   مورد که  است  ضروری و   شده  ذکر 3 توضیحات   ،2 توضیحات ،1 توضیحات  در  درج جهت  گرایش،  هر راهنمای  4 بخش  در

 ( به طور کامل تکمیل و ارسال نشده باشد، اثر از فرآیند داوری کنار گذاشته خواهد شد.1اثر )نمون برگ شناسنامه چنانچه  .قرار گیرد مسابقات این

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 (   5صفحه ) 

 : شناسنامه اثر 1نمون برگ 

 

 گرایش: مسابقه:

 کدثبت اثر در سامانه: عنوان اثر:

 ناحیه/منطقه: شهرستان: استان:

 تلفن مدرسه با پیش شماره: نام مدرسه/کد مدرسه: 

 نام تیم: پژوهش سرای دانش آموزی:

 تلفن همراه/ثابت  سمت رشته تحصیلی پایه کد ملی نام و نام خانوادگی ردیف 

  سرگروه     1

  عضو     2

  عضو     3

 اهداف 
 

ویژگی های برجسته  

 مورد(  3اثر )حداقل 

 

 1توضیحات

 

 2توضیحات

 

 3توضیحات

 

 کلمات کلیدی

 ( کلمه   8تا  5) 

 

مشخصات استاد  

 راهنما / تلفن همراه   

 

 نام و نام خانوادگی

 استاد راهنما 

 

 تاریخ و امضا 

 خانوادگی نام و نام

 واحد آموزشی مجری  مدیر

 

 شماره تلفن، تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 مدیر پژوهش سرای دانش آموزی مجری  

 

 شماره تلفن، تاریخ و امضا 
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 1   پیوست

نجمن راهنماي 
 رباتیک و هوش مصنوعی پژوهشیعلمیا

پنجمین 
 آموزي دانش سراهايپژوهش رباتیک و هوش مصنوعیدوره مسابقات  

تحصیلی
 1404-1405 در سال 
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 مقدمه :  .1
پایه های هفتم  آموزان دانش  یاست برا یشرفت جوامع است. این گرایش؛ فرصتی پ یاز ارکان اصل یکی یو پژوهش یامروز، توسعه دانش علم یایدر دن

ت کرده و در  یتقو  پژوهش، هوش مصنوعی و رباتیک نه  یخود را در زم  یها، مهارتیپژوهشیعلم  یهاسراسر کشور تا در قالب انجمن تا  دوازدهم  

ق  ی نوآورانه ارائه دهند و از طر  یهاده یجامعه، ا  یازهایبه نکنندگان انتظار می رود که با توجه  کشور قدم بردارند. از شرکت   یو فرهنگ  یر توسعه علمیمس

 .باشند  بهینه سازی مصرف انرژیو   ی ، اقتصادی، اجتماعیمرتبط، به دنبال تحقق اهداف علم یهاع و سازمانی، صنایعلم ی ارتباط با نهادها

 کنندگان : شرایط شرکت .2
انجمن   تشکیل  از  مصنوعیپس  هوش  و  مدارس    رباتیک  متوسطهدر  دوم  و  اول  های  شیوه   دوره  اساس  انجمن )بر  تشکیل  وزارتی  های  نامه 

عنوان سرگروه و دو نفر از اعضای انجمن می توانند در سامانه ای که متعاقبا اعلام می شود، طبق زمانبندی  آموزی(، دبیر انجمن به دانش یپژوهشیعلم

 ثبت نام نمایند.  نفره  3م یالزاما ت، به صورت   29/09/1404مورخ   405/400شماره  بخشنامه بهمندرج در مشخص شده در تقویم اجرایی 

 منطقه، دوره و جنسیت باشند. باید از یک اعضای تیم  تذکر : 

 شرایط اختصاصی اثر:   .3
 ، باید پذیرنده نقش های تعریف شده زیر باشند :عنوان سرگروه و دو عضو دیگر تیم دبیر انجمن به  .1

 مسئول آموزش، مسئول پژوهش و رویدادها، مسئول ساخت و تولید، مسئول تولید محتوا )ادمین فضای مجازی(

 حداکثر دو نقش را می تواند بر عهده داشته باشد. حداقل یک و  هر عضو تیم  .2

کانال رسمی در یکی   ت یاساییک رسانه )ایجاد یک    یاندازنسبت به راه انجمن موظف است با هماهنگی مدیر مدرسه و تحت نظر دبیر متخصص،   .3

اقدام نماید. آدرس این رسانه رسمی باید در نمون    (نویسیهای داخلی وبلاگ های داخلی معتبر و یا یک وبلاگ در یکی از سرویسرساناز پیام 

 . در اختیار مدرسه باشد آن مالکیت  شود. رسانه باید موجود، فعال و در دسترس باشد و ذکر به صورت هایپرلینک  1در قسمت توضیحات   1برگ 

 . و مطالب جدید بارگذاری کنندکرده : تیم ها می توانند از کانال های قبلی که در مالکیت مدرسه است استفاده  1 تذکر

 . باشدفعالیت تیم مشخص شروع زمان  ،: در صورت استفاده از کانال های قبلی 2تذکر 

 هستند.   با خروجی روشن و در یک بازه زمانی مشخصفعالیت   10حداقل انجام کنندگان موظف به شرکت .4

 د. پروژه ساده رباتیک با هوش مصنوعی هستن  2انجام کنندگان موظف به شرکت .5

 موجود است، انجام شود.  1انجمن علمی پژوهشی رباتیک و هوش مصنوعی که در جدول  فعالیت های انجمن باید در راستای اهداف  .6

 هدف را پوشش دهد.   2هر فعالیت حداکثر می تواند  .7

 باید حداقل یک پست در  رسانه )کانال یا وبلاگ و یا سایت( موجود باشد. و پروژه از هر فعالیت  .8

 معرفی شود.  1در زیر هر پست، هر فعالیت باید با هشتک هدف مربوط به آن طبق جدول  .9

 فعالیت ها باید به صورت مستمر و  منظم  انجام شده و در رسانه اطلاع رسانی شود. .10

 تهیه گردد. 3 جدول فرمت تعیین شده در طبق دقیقا  شده مانند عکس، فیلم، فایل های جانبی و ...مستندات فعالیت ها و پروژه های انجام  .11

 توجه شود. 2به شرایط عمومی مسابقات در بند ت صفحه تذکر: 

 از اثر: ی مستندات موردن .4
 با کد ملی دانش آموز)سرگروه تیم(، ارسال گردد: مگابایت  200حداکثر حجم مستندات ارسالی، با  ( ZIPک فایل فشرده )یمستندات ذیل در 

، 2و درتوضیحاتا وبلاگ انجمن  ی، سایت  لینک( کانالهایپرآدرس)،  1در توضیحات )شناسنامه اثر( به صورتی تکمیل شود که    1نمون برگ   .1

 . باشدده ها آورده ش ی شرح مختصر نوآور

 عکس پرسنلی اعضا .2

 تکمیل شود. 2انجام شده در جدول فعالیت های  گزارش کلی .3

   جداگانه   ی هاره شده در پوشه یق و ذخی دق یگذارصورت مرتب و با نام به 3فعالیت های انجام شده در قالب مشخص شده در جدول  مستندات .4

 3مستندات پروژه های انجام شده طبق ساختار مشخص شده در جدول   .5
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 ند داوری(: ی مراحل اجرایی )فرآ .5

در سامانه ثبت نام نموده اند، آثار خود را  رباتیک و هوش مصنوعی  دانش آموزانی که در مرحله منطقه ای مسابقات    . مرحله منطقه ای :1ـ    5

ی  در موعد مقرر به پژوهش سرای منطقه ارسال می نمایند. آثار، در این مرحله تحت نظارت معاونت آموزش متوسطه؛ توسط پژوهش سرای دانش آموز

استانی معرفی می گردند. لازم است پژوهش    داوری شده و برگزیدگان مطابق با سهمیه منطقه، جهت شرکت در مرحله  2منطقه و بر اساس نمون برگ  

تقویت نقاط قوت محتوای  یسرای دانش آموزی منطقه، فرآ نقاط ضعف و  برگزیده را جهت رفع  انجمن های  رسانه و  ند راهنمایی و هدایت کارآمد 

 ، انجام دهند.رباتیک و هوش مصنوعیپیش از معرفی به پژوهش سرای قطب استانی  مستندات مورد نیاز اثر

و پیگیری امور پژوهش سراهای    تحت نظارت کارشناس محترم نظارترباتیک و هوش مصنوعی  توسط قطب های استانی  . مرحله استانی :  5-2

داوری می شوند. آثار با بالاترین امتیاز میانگین    2بر اساس نمون برگ  بررسی و ارزیابی مستندات ارسالی و دفاع آنلاین یا حضوری  دانش آموزی استان، با  

ند راهنمایی و هدایت کارآمد انجمن های  یلازم است قطب استانی، فرآ  معرفی می گردند.رباتیک و هوش مصنوعی  نمرات داوری، به قطب کشوری  

، رباتیک و هوش مصنوعیپیش از معرفی به قطب کشوری    رسانه و مستندات مورد نیاز اثربرگزیده را جهت رفع نقاط ضعف و تقویت نقاط قوت محتوای  

 انجام دهند. 

به صورت غیر حضوری، بر اساس نمون برگ  ارسالی از استان ها  مستندات  در این مرحله، بررسی و ارزیابی اولیه  . مرحله اول کشوری :  5-3

 تیم های منتخب، به مرحله دوم کشوری راه می یابند. صورت می گیرد.  2

مصاحبه غیرحضوری )آنلاین( داوران با صاحبان اثر می باشد. لازم است  و   یمجاز  ی مستندات فضاشامل بررسی  . مرحله دوم کشوری : 5-5

در راستای تحقق    مستندات   ی از برایامت  80از )یامت  100از هر انجمن بر اساس  یامتدانش آموزان عضو انجمن به صورت همزمان در این مرحله شرکت نمایند.  

 در نهایت آثار منتخب با کسب بالاترین امتیاز، معرفی می گردند.شود. ی ن( محاسبه میدفاع آنلا یاز برایامت 20و  اهداف 

 

 تذکر مهم : 

   بود. در هر مرحله از داوری در صورت بروز موارد و حالت های  پیش بینی نشده کمیته داوران تصمیم گیرنده خواهد 
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 م  یضما .6

 پژوهشی رباتیک و هوش مصنوعی علمی : اهداف انجمن1جدول 
رویکرد  کنند.    ی اریو فناورانه    یآموزان را در تعامل با جامعه و توسعه علمدانش  ،پژوهشیانجمن علمی  یهات یتر شدن فعالی غنزیر در راستای  اهداف  

 می تواند به صورت حضوری یا در فضای مجازی انجام گیرد: باشدو  در راستای ترویج رباتیک وهوش مصنوعیهمه اهداف باید 

 هشتک معرفی شده  عنوان هدف 

م  ی )ثبت شده در تقو  یا عمومی   یتخصص   یعلم  یرسم  یهامناسبتراستای  ت در  یفعال:  1هدف  

 ( یا جهانی  یمل

ا  ی علم    یست، روز جهانیزط یمح  ی همچون روز جهان  ی و جهان یمل  یعلم  ی هامناسبتراستای  مشارکت در    هدف : 

 کند.کمک می یآموزان و جامعه در مورد موضوعات علمدانش  یش آگاهیها به افزات ین فعالیموارد مشابه. ا

 # مناسبت

 ی پردازده ی ا: 2هدف 

 # ایده  با توجه به نیازهای جامعه.  یپژوهشی، یعلم یهانه ینوآورانه در زم یهاده یآموزان به ارائه اق دانش ی تشو هدف :

 و صنعتی یعلم یارتباط با نهادها: 3هدف 

،  ی ع بومیو صنا  ی علم و فناور  یهااز جمله پارک  یو صنعت  یعلم  یک با نهادهاینزد  یهای جاد همکاریا  هدف :

 ل انتقال دانش.یو تسه یعلم  یهات از پروژه یمنظور حمابه 

 # ارتباطات

   ی قابل فهم برای عموممرتبط با رباتیک و هوش مصنوع  ترویج مفاهیم علمی: 4هدف 

 # تروی    ج ها. آموزان و خانواده ژه دانش یوعموم مردم به  ی ده برایچیپ یم علمی ج مفاه یو ترو یسازساده  هدف :

 مروجان میانی تربیت : 5هدف 

میانی در جامعه، مفاهیم علمی  رباتیک و هوش مصنوعی ن  اعنوان مروجکه بتوانند به   یآموزانپرورش دانش   هدف :

 گران آموزش دهند. یرا به د
 # مروج 

 یتحقق عدالت آموزش یدر راستا یاجتماع  یرگذاریتأث: 6هدف 

 # عدالت ژه مناطق کم برخوردار.یوهمه اقشار جامعه، به  ی برا یبه منابع آموزش یش دسترسیافزا  یتلاش برا هدف :

 ی نی کارآفر یسازنهی، زمیاقتصاد یرگذاریتأث: 7هدف 

 # کارآفرین   نوآورانه.  یوکارهاکسب  ی ایآموزان با دنو ارتباط دانش ینیکارآفر یهاتوسعه مهارت  یبرا  یجاد بستریا هدف :

 یفرهنگ یرگذاریتأث: 8هدف 

 # فرهنگ ق در جامعه. یو تحق  یمرتبط با علم، نوآور یفرهنگ  یهات ارزشیتقوهدف : 

 بهینه سازی مصرف انرژی: 9هدف 

 انرژی #  آن.  یها و توجه به چالش  بهینه سازی مصرف انرژینه یآموزان به پژوهش و اقدام در زمق دانش ی تشو هدف :

 اختیاری: 10هدف 
 هر فعالیت خلاقانه که در راستای ترویج هدف اصلی انجمن است. هدف :

 # اختیاری 
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 : گزارش کلی فعالیت های انجام شده 2جدول

 شماره

 فعالیت 

هدف یا اهداف هشتک  فعالیت انجام شده

 پوشش داده شده 

1  

 

 

2  

 

 

3  

 

 

4  

 

 

5  

 

 

6  

 

 

7  

 

 

8  

 

 

9  

 

 

10  
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 رباتیک و هوش مصنوعی پژوهشی : ساختار مستندات ارسالی انجمن علمی 3جدول 

ارسال   و به صورت فایل فشرده    هر تیم موظف است کلیه مستندات خود را در قالب یک پوشه اصلی با نام »کد ملی سرگروه«

 باشد:  زیرمطابق روند  اصلیساختار داخلی پوشه . نماید

 :شامل  IDای با نام زیرپوشه 

   1برگ نمون •

 به نام هر عضو  شده فایل های عکس پرسنلی اعضا، ذخیره  •

 

 :   actزیرپوشه ای با نام 

 شامل:  act10 تا act01 مشخص نام با  های جداگانهدر پوشه   فعالیت ها ارائه •

 (  …)عکس، ویدیو، پوستر، گزارش، با توضیح مختصر و  هر فعالیت مستندات  

 2در جدول  گزارش کلی فعالیت های انجام شده  •

 

 

 :  projectای با نام   زیرپوشه

 شامل: project02 وproject01 مشخص نام   با های جداگانه در پوشه   ینهای فپروژه  ارائه

 ( افزار مورد استفاده، نتایج، مشکلات و راهکارهانرم افزار/گزارش فنی کامل )عنوان، مقدمه، روش کار، سخت •

 ( کدهای منبع )در صورت وجود  •

 مستندات تصویری/ویدیویی )مثال: دموی عملکرد سیستم(  •
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 رباتیک و هوش مصنوعی : داوری غیرحضوری انجمن علمی پژوهشی2نمون برگ 

 کد ثبت شده اثر در سامانه:  نام انجمن: 

 منطقه/ناحیه:  شهر:  استان:

 شماره تماس  پایه و رشته تحصیلی کد ملی  آموزان نام و نام خانوادگی دانش

    

    

    

 در موارد زیر اگر یک پاسخ خیر درج شود ، تیم از روند داوری حذف می شود 

 
 ر خی ☐بله /   ☐ **قابل دسترسی و عمومی** است؟   ارائه شده وبلاگ از طریق لینک  کانال/

 ر خی ☐بله /   ☐ است؟ عدد  10حداقل ها تعداد فعالیت 

 ر خی ☐بله /   ☐ دو پروژه عملی ارائه شده است؟ 

  ر خی ☐بله /   ☐ جدول گزارش کلی فعالیت ارائه شده است ؟ 

 هر هدف امتیاز دهی 

 امتیاز(  3 حداکثر)  میزان تحقق هدف امتیاز( 1حداکثر )  ها به هدفصحت انتساب فعالیت

 امتیاز( 2)حداکثر  مستنداتکیفیت و کامل بودن 

 امتیاز کسب شده :   امتیاز حداکثر شماره فعالیت یا فعالیت ها : هدف 

ی 
ارزیاب

 
برآورد 
 

ف
دا

اه
 

(
60
 

امتیاز( 
 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  های علمیمناسبت

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  پردازیایده 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  ارتباط با نهادها 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  ترویج علم

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  مروجان میانی تربیت 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  عدالت آموزشی تحقق 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  کارآفرینی 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  اثر فرهنگی

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  مصرف بهینه انرژی 

  امتیاز  6 شماره فعالیت  یا فعالیت ها :  اختیاری   هدف

  جمع امتیاز :  

 

 

 امتیاز کسب شده :  امتیاز حداکثر معیار  هدف

ی 
ارزیاب

ی 
ی علم

پروژه ها
 

(
20

 
امتیاز(

 امتیاز( 10) 1پروژه   

  امتیاز 2 مستندات و گزارش فنی 

  امتیاز  3 سازی و صحت عملکرد پیاده 

  امتیاز  5 و پیچیدگی   خلاقیت و نوآوری

 امتیاز( 10) 2پروژه  

  امتیاز  2 مستندات و گزارش فنی 

  امتیاز  3 سازی و صحت عملکرد پیاده 

  امتیاز  5 و پیچیدگی   خلاقیت و نوآوری

  جمع امتیاز :  

 

 رباتیک و هوش مصنوعی  : داوری غیرحضوری انجمن علمی پژوهشی2نمون برگ ادامه 
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ن
لای

ع آن
ی دفا

ارزیاب
 

(
20
 

امتیاز( 
 

  دقیقه 10در   ان موضوووعاتیارائه و ب  ییتوانا

 از(یامت 5)

  امتیاز  4 ان موضوعات یدر ب و سازمان دهی ت یشفاف 

  امتیاز  1 ارائه رعایت زمان 

 از( یامت  4ها و مستندات )از پروژه   یدفاع منطق
  امتیاز  2 )سرعت و دقت(  پاسخ به سؤالات داوران 

  امتیاز  2 ها ت دفاع از پروژه ی قابل

 از(یامت 2ه )یت در ارائه دفاعیخلاق
  امتیاز  1 خلاقانه  ی استفاده از ابزارها

  امتیاز  1 ابتکار در نحوه ارائه 

 از(یامت  9و مشارکت اعضا ) یمیت  ییتوانا
  امتیاز  2 ن اعضا یب  یهماهنگ

  امتیاز  7 مشارکت همه اعضا در ارائه 

  جمع امتیاز:  

 درج شود :  100امتیاز کسب شده بر مبنای جمع 

 ... امضا : .............. ای/استانی/ کشوری: ................................  مدرک تحصیلی : .........................  شماره تماس : ................... نام و نام خانوادگی داور اول منطقه

 ضا : .............. ای/استانی/ کشوری: ..............................  مدرک تحصیلی : .......................  شماره تماس : .................... امنام و نام خانوادگی داور دوم منطقه

 نام و نام خانوادگی

 آموزی مجری سرای دانشمدیر پژوهش 

 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی  

 سرای قطب استانی رباتیک و هوش مصنوعیمدیر پژوهش 

 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

سراهای  کارشناس امور پژوهش 

 آموزیدانش

 

 تاریخ و امضا 
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 2   پیوست

دگر ربات راهنماي   زيستمحیط امدا

پنجمن
 آموزي دانش سراهايپژوهشدوره مسابقات رباتیک و هوش مصنوعی  

تحصیلی
 1404-1405 در سال 
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 :مقدمه .1

محیطی و  های خودکار، افزایش آگاهی زیست نویسی ربات های طراحی، ساخت و برنامه زیست با هدف توسعه مهارت مسابقه ربات امدادگر محیط 

 .شودزیست برگزار میهای واقعی حفاظت از محیط سازی مأموریتشبیه 

دار شامل اطفای حریق، شناسایی تهدیدها، انتقال مجرمان  های اولویت ای از مأموریت در این رقابت، ربات باید بدون دخالت انسانی، مجموعه 

 .ها را در یک زمین استاندارد انجام دهدآوری آلودگی محیطی، تحویل بسته امدادی و جمع زیست

 .ها، رعایت قوانین، و کمترین رکورد زمانی نهایی استملاک اصلی ارزیابی، درستی انجام مأموریت 

  :کنندگانشرکتشرایط   .2

آموز دوره دوم  دانش  ، 29/09/1404مورخ  405/400شماره  بخشنامه به مندرج در طبق زمانبندی مشخص شده در تقویم اجرایی  کنندگان باید شرکت

 .ابتدایی )پایه چهارم، پنجم یا ششم( باشند

 :صورتشرکت در این گرایش به 

 .پذیر استامکان  نفره  3یا  2یا تیمی  انفرادی  

 جنس باشند همو  از یک منطقه آموزشی باشند  اعضای هر تیم باید  

 .شودانجام می https://my.medu.ir سها به آدرس سامانهدر  انش آموزاند کاربریپنل از طریق  نام  از طریقثبت  

 : شرایط اختصاصی اثر .3
 آموزان ساخته و کنترل شود.طور کامل توسط خود دانش به  د بای  ربات  •

 حذف خواهد شد. متی است،  شده  انجام( … و   ایمعلم، اول ،یکنترل ربات توسط بزرگسال )مرب ایدهند ساخت  صیکه داوران تشخ  یصورت در

 .باشدیداوران م ته یموضوع به عهده کم نی ا  صیفقط در حد آموزش و مشاوره مجاز است و تشخ ینقش مرب  •

 .ستنی مجاز( … و  یفای )مانند بلوتوث، وا میسیباشد و استفاده از هرگونه روش کنترل ب دارمیس یکنترل د یربات با  •

 داوران است. ته یموضوع به عهده کم نیا  صیتشخآماده باشد. یهانمونه  ای گرید میاز ربات ت یکپ د یربات نبا  •

 : دیابعاد ربات حداکثر با  •

 که چنگک شکارچی را گرفته است از جلوی چنگک تا اخرین قسمت ربات    اندازه گیری شود حالتی در :متری سانت 22: طول

 متر یسانت 20: عرض

 متر ی سانت 40: ارتفاع

 مجاز است. بزرگتر از ابعاد بالا  متریسانت 1حداکثر ربات تا ابعاد .  باشد

 و میتواند بزگتر از ابعاد ذکر شده باشد. نیستت ابعاد  یتذکر: ابعاد مکانیزم جرثقیل جزء محدود

 . )مانند آداپتور( مجاز است یخارج هیمنبع تغذ ا ی یاستفاده از باتر  •

 هوشمند در ربات ممنوع است.  یهایسی و آ، ترانزیستور  کروکنترلریاستفاده از هر نوع پردازنده، م  •

 ممنوع است.  هاتیبعد از انجام مأمور ا ی نیدست زدن به ربات( قبل، ح ایها، المان ییجاجابه  م،یس دنی)مانند کش  یهرگونه دخالت انسان  •

 کردن آتش مجاز است، به شرط آنکه:استفاده از هر نوع روش خاموش  •

 نرساند.  یبیها آسو المان طی مح به

 با شمع انجام نشود.   یبرخورد چ یاطفا، ه ن یو ح قبل

 ( انجام شود. ییرسانا ت ی)خاص یکیاتصال الکتر یبرقرار ق یاز طر دی فقط بااعلام هشدار  ،یو قاچاقچ یشکارچ ییشناسا  تیدر مأمور  •

 است.  ممنوع  هات یدر تمام مدت انجام مأمور اچهیکامل ربات به در  ای یورود بخش  •

 استفاده کند ییجاجابه ی برا (gripperچنگک )از  دی ربات حتماً با ،یو قاچاقچ یشکارچزباله ، حمل  تیدر مأمور  •
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 :اثر   ازی موردنمستندات  .4

   .های زیر استارسال کنند که شامل زیرپوشه ،(تیم سرگروه ) آموزدانش  ملی کدنام  با ( ZIP) فشرده  فایل یک در ذیل  مستندات

 . باشد  مگا بایت 200حداکثر پوشه ارسالی باید حجم 

 (image) به نام    پوشه تصاویر 1.4

 که با نام خودشان ذخیره شده است.  عکس پرسنلی اعضای تیم •

 . حالت ربات به صورتی که ابعاد ربات به راحتی قابل تشخیص باشد بزرگترین در ،در کنار یک خط کش A1عکس ربات از بالا در بلوک  •

 (doc)به نام     پوشه مدارک 2.4

 که در صفحه شیوه نامه قرار دارد IDبا نام    ( فرم مشخصات تیم)1برگ نمونه   •

 TDPبا نام  ، الگوی استاندارد فایل توضیح پروژه رااز پژوهش سرا بگیرید   pdfیا wordفایل  به صورت  (TDP)فایل توضیح پروژه  •

 (film) به نام  فیلم هاپوشه   3.4

 : در این فیلم باید ابعاد ربات و زمین مسابقه اندازه گیری شود. film1 نام   با  فیلم بررسی شرایط فنی ربات •

 : در این فیلم باید رکورد ربات از شروع تا پایان نشان داده شود . film2  نامبا    فیلم رکوردگیری نهایی •

 

 : داوری(  یندآفرمراحل اجرایی ) .5

نموده اند، آثار خود را در    نامثبت در سامانه    رباتیک و هوش مصنوعیمسابقات    ایمنطقه دانش آموزانی که در مرحله    :ایمنطقه . مرحله  1ـ    5

منطقه   آموزیدانش  سرایپژوهش منطقه ارسال می نمایند. آثار، در این مرحله تحت نظارت معاونت آموزش متوسطه؛ توسط  سرایپژوهش موعد مقرر به 

لازم است پژوهش سرای  گردند.    می  معرفی  استانی  مرحله  شرکت در   جهت   منطقه،  با سهمیه  مطابق  شده و برگزیدگان  داوری   2  برگنمون   اساس  و بر

آنها پیش از معرفی به پژوهش سرای  نقاط قوت    و تقویتنقاط ضعف    جهت رفعآثار برگزیده را  مد  آکار  هدایت و    یند راهنماییآفردانش آموزی منطقه،  

 ، انجام دهند. رباتیک و هوش مصنوعیقطب استانی 

 سراهایپژوهش   امور   و پیگیری  نظارت  محترم  کارشناس  نظارت  تحت   رباتیک و هوش مصنوعی  استانی  های قطب   توسط  :. مرحله استانی5-2

و    یند راهنماییآفرلازم است قطب استانی،    راه می یابند.  کشوریمی شوند. آثار برگزیده، به مرحله    داوری  2  برگنمون  اساس  استان، بر  آموزیدانش 

 ، انجام دهند. رباتیک و هوش مصنوعی کشوریآنها پیش از معرفی به قطب نقاط قوت   و تقویتنقاط ضعف  جهت رفعآثار برگزیده را مد آکار هدایت 

مرحله    به   ، تیم هایی که حداقل امتیاز را کسب کنند  ؛ و دیگر مستندات  TDP،داوران با بررسی فیلم رکورد گیری  :. مرحله اول کشوری4-3

 دوم کشوری معرفی می نمایند. 

توسط آنها و در صورت لزوم     TDPو ارائه  حضوری یا  غیرحضوری )آنلاین( داوران با صاحبان اثر    شامل مصاحبه  :. مرحله دوم کشوری4-4

صورت  صورت تیمی در این گرایش شرکت نموده اند، به نقش داشته و به ساخت اثر  می باشد. لازم است دانش آموزانی که در  رکورد گیری آنلاین  

 آثار منتخب با کسب بالاترین امتیاز از این مرحله، معرفی می گردند. ؛. در نهایتو رکورد گیری انجام گیردهمزمان در جلسه دفاع شرکت نمایند 

 

 تذکر مهم : 

   .بود در هر مرحله از داوری در صورت بروز موارد و حالت های  پیش بینی نشده کمیته داوران تصمیم گیرنده خواهد 
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 :میضما .6

 زیست محیط قوانین ربات امدادگر اجرا و  مسیر، نحوه نقشه : 1جدول 

رود.این دریاچه یکی از مراکز زمستان گذرانی  های آب شیرین در جهان به شمار مییکی از منحصر به فردترین دریاچه   تالاب آب شیرین زریوار

با کمک ربات شما؛ در    بانط یمحیی و کمبود آب در منطقه،  وهواآب به موجودات زنده و شرایط  با توجه .  باشدو جوجه آوری پرندگان مهاجر می

 .  دینمایمی زیر را برطرف نموده و از منطقه حفاظت هاچالشزمان ممکن،  نیترعیسر

 ی گیاهی و جانوری هاگونه جهت حفاظت از  خطراعلام زیست و شناسایی دشمنان محیط  •

 زیستآتش در جهت حفظ محیط  کردنخاموش •

 ی گیاهی و جانوریهاگونه ی بازیافتی و خطرناک و انتقال به منطقه امن جهت حفاظت از هازباله شناسایی  •

 رساندن بسته امداد به حیوانات در حال انقراض    •

 ( Magnet fishingی دریاچه ماهیگیری آهن ربایی)هایآلودگآوری جمع •

 

 ! یادتان باشد اصلی ترین ماموریت شما حفظ محیط زیست است 

 نقشه محیط:  •
. گرددی و اجرا م  یطراح 1شکل است که طبق شکل شده مربع منطقه حفاظت  کیبا کمک ربات از آن مراقبت کند،   دیبا بانط یکه مح یطیمح

 :است ریبه شرح ز ط یمح نیمشخصات ا

 .است متریسانت 200×  200ابعاد  ی مسابقه دارا ن ی: نقشه زمنیزم ابعاد

 .مصالح مشابه ساخته شود ایبنر  ک،ییموزا ک،یاز جنس سرام تواند ی مسطح و هموار باشد و م د یمسابقه با نیسطح: زم نوع

 :نیزم یبند میتقس

 .شود یبند بلوک  یبنر به صورت شطرنج یچاپ رو ای کیمداد، خودکار، ماژ له یوسبه  تواند یم نیزم •

 .است متریسانت 20×  20هر بلوک  ابعاد •

 .شودی م میبلوک در طول تقس 10بلوک در عرض و  10به  نیزم مجموعاً •

 :هابلوک  یزیآمو رنگ  یگذارشماره 

 .اندشده  یگذارشماره  A100 تا A1 از نیبلوک زم 100شده، محل مناطق مختلف در پارک حفاظت  ییشناسا یبرا •

 .شوند یزیآممطابق نقشه رنگ دیبا  یرنگ یهابلوک  •
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 .دهدیمگذاری را نشان  ی جای هامحلنقشه زیر مشخصات زمین و   - 1شکل 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 
 

 

A91 A92 A93 A94 A95 A96 A97 A98 A99 A100 

A81 A82 A83 A84 A85 A86 A87 A88 A89 A90 

A71 A72 A73 A74 A75 A76 A77 A78 A79 A80 

A61 A62 A63 A64 A65 A66 A67 A68 A69 A70 

A51 A52 A53 A54 A55 A56 A57 A58 A59 A60 

A41 A42 A43 A44 A45 A46 A47 A48 A49 A50 

A31 A32 A33 A34 A35 A36 A37 A38 A39 A40 

A21 A22 A23 A24 A25 A26 A27 A28 A29 A30 

A11 A12 A13 A14 A15 A16 A17 A18 A19 A20 

 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 A10 

 

10 Cm 

 45 Cm 
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 ی داخل زمین ها نشان  گذاری جای بندی و نحوه تقسیم  •

 ها و اشیاء روی زمین مسابقه گذاری نشان راهنمای جای 

 :(A1) آشیانه ربات •

o  محل شروع و پایان مسابقه 

o جهت ربات به سمت بالای زمین است 

 :ای(زیستگاه حیوانات در حال انقراض )قهوه •

o  هایبلوک: A10 ،A19 ،A20  ،A29 ،A30 

 :ها )آبی(دریاچه •

o  1دریاچه شماره  :: A18 A28  ،A38 ،A39 ،A40 

o  2دریاچه شماره  :: A55 ،A56  ،A65 ،A66 

 :آوری زبالهمنطقه جمع  •

o )بازیافتی )سبز :A41 

o )خطرناک )زرد  :A98 

 :سوزی )قرمز(های آتش محل •

o A9 و A82 

 :ها )مشکی(قرنطینه •

o  1قرنطینه :A94 

o  2قرنطینه:  A100 
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 گذاری آنها روی زمین تعریف اشیا و جای  ▪

 

 در صورت عدم رعایت جنس ،محل جایگذاری و ابعاد  ، تیم حذف خواهد شد

 توضیحات نوع شیء

 قرار گیرد A9   ،A82در مرکز بلوک   مترسانتی ۱۲–۱۰شمع با ارتفاع  آتش 

 زباله قابل بازیافت 

 قرار گیرد A85 در مرکز بلوک بارمصرف، بدنه نارسانا، برچسب سبز در ته، برعکسلیوان کاغذی یک 

 

 قرار گیرد A15در مرکز بلوک  بارمصرف، بدنه نارسانا، برچسب زرد در ته، برعکسلیوان کاغذی یک  زباله خطرناک

 قرار گیرد A36در مرکز بلوک  بارمصرف، روکش رسانا، برچسب مشکی در ته، برعکسلیوان کاغذی یک شکارچی غیرمجاز 

 قرار گیرد A69 در مرکز بلوک  بارمصرف، روکش رسانا، برچسب مشکی در ته، برعکسلیوان کاغذی یک قاچاقچی چوب

 از ابتدا روی ربات قرار داده شود و از  دو قوطی کبریت پر، از سطح بزرگ به هم چسبیده بسته امداد

 موانع )داکت برق(

 متر سانتی ۱×۱

 A6 و A5 هایمتری روی مرز بلوکسانتی ۲۰یک داکت  •

 .A7 متری وسط بلوکسانتی ۲۰یک داکت  •

 .از سمت بالا A6 متری وسط بلوکسانتی ۱۰یک داکت  •

 .همه با چسب محکم به زمین بچسبند .A7 و A6 متری روی مرزسانتی ۱۰یک داکت  •

 

 پل روی دریاچه

 .A74 و A64 هایدار از وسط بلوکشروع شیب  •

 .گیردمتر ارتفاع میسانتی ۵متر عرض، سانتی ۲۰پس از  •

 .کندعبور می A75, A76, A65, A66 هایمسطح از وسط بلوک •

 .گرددبه سطح زمین برمی A77 و A76 با شیب معکوس از وسط •

 مترسانتی ۴۵متر، فاصله از لبه بالای زمین سانتی ۳۰عرض پل همیشه  •

 باشد  کارتن پلاستباید جنس پل  •

 و...( نباید چسبیده شود  نرده  روی پل هیچ چیزی )موکت ، چسب •
 

 آلودگی دریاچه  

 قرار گیرد A56 و A55 هایمرز بلوکو در  متر از لبه پلسانتی ۱۰فلزی )آهن(، فاصله   درب نوشابه
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 (   21صفحه ) 

  :وظایف •
 یکی  اگر .انجام دهید  به ترتیب اولویت ها را است. مأموریت ثانیه 180حداکثر  زمان کل مسابقه  !بان واقعی هستیدشما و رباتتان حالا محیط 

 .توسط یک نفر کنترل شود  از ابتدا تا انتهای ماموریت ربات باید  نباید سراغ ماموریت بعدی بروید.  ، و درست انجام ندهید  کامل را

 :شروع و پایان کلی

 .شود(باشد )رکورد زمان شروع می رو به بالا )آشیانه( قرار گیرد و دقیقاً  A1ربات کاملاً داخل بلوک   •

 .شود(و رو به بالا باشد )رکورد زمان تمام می A1 در پایان، ربات دوباره کاملاً داخل •

 !شود، مسابقه کامل حساب نمیو یا برگردید ولی در جهت درست قرار نگیریدبرنگردید  A1 اگر به  •

 :وظایف به ترتیب اولویت

حفظ محیط  انجام عملیات ،ولی مهم تر از سرعت است ،   ثانیه 180در زمان حداکثر  ماموریت اصلی شما حفظ محیط زیست  ماموریت اصلی :

 .  )به فرم داوری بخش جایزه مراجعه کنید(است  و دریافت جایزه  زیست

اگر در طول ماموریت کارت جریمه دریافت کنید حتی اگر زودتر از بقیه به آشیانه برگردید باز هم ممکن است برنده 

  نباشید.

 کارت جریمه )قرمز( دریافت نکرده باشند. بیشترین جایزه)کارت سبز( را دریافت وابتدا تیم هایی برنده می شوند که 

 کارت قرمز بگیرید از مسابقه حذف خواهید شد.  3اگر در طول انجام ماموریت  

  خاموش کردن آتش نزدیک زیستگاه حیوانات .1ماموریت 

 .را خاموش کند  A9آتش )شمع( در بلوک  سپس متوقف شود و   A8عبور کند، در    A7و   A6 های  ربات از بلوک 

 های بازیافتی خاموش کردن آتش نزدیک زباله . 2ماموریت 

که   قرار گیرد  به شکلی آتش   ربات باید کاملا در یکی از بلوک های مجاورآتش برای خاموش کردن .را خاموش کنید A82 آتش در بلوک   

 حداقل قسمت جلوی بدنه ربات خط بلوک آتش را لمس کند 

  :نکته مشترک برای هر دو آتش •
  .قبل و حین خاموش کردن، ربات نباید با شمع برخورد کند )بعد از خاموش کردن اشکالی ندارد(  •

 .ها آسیب برسد پاش و ...( اما نباید به زمین یا المان روش خاموش کردن دلخواه است )پنکه، پوشاندن، آب   •

 شناسایی و انتقال شکارچی   .3ماموریت 

 بان جهت اطلاع به محیط  (دیای چراغ )ال  کردنروشن  یابازر( )  با زدن آژیر  2به قرنطینه  شکارچیانتقال شناسایی و   

 از هنگام شناسایی و در طول مسیر انتقال، باید زدن آژیر یا روشن بودن چراغ ادامه داشته باشد و به وضوح در فیلم مشخص باشد.  :1نکته 

کنترل، ممنوع است و فقط با استفاده   دستةیا  آی سی و یا  ترانزیستور و ، دی و یا آژیر با استفاده از هر نوع  پردازنده ایال  کردنروشن  :2نکته 

 استفاده از باتری بر روی ربات، مجاز است.  . این عملیات را انجام دهید د یتوانیماز خاصیت رسانایی 

 محدودیتی در جهت ورود به بلوک قرنطینه وجود ندارد.  :3نکته 

   شکارچی باید کاملا وارد بلوک شود و واژگون نشود:   4نکته 

 

 



 (   22صفحه ) 

   شناسایی و انتقال قاچاقچی چوب .4ماموریت 

 بان  جهت اطلاع به محیط  (دیایچراغ )ال  کردنروشن  یابازر( ) با زدن آژیر   1انتقال قاچاقچی چوب به قرنطینه شناسایی و   

 از هنگام شناسایی و در طول مسیر انتقال، باید زدن آژیر یا روشن بودن چراغ ادامه داشته باشد و به وضوح در فیلم مشخص باشد.  :1نکته 

کنترل، ممنوع است و فقط با استفاده   دستةیا  آی سی و یا  ترانزیستور و ، دی و یا آژیر با استفاده از هر نوع  پردازنده ایال  کردنروشن  :2نکته 

 استفاده از باتری بر روی ربات، مجاز است.  . این عملیات را انجام دهید د یتوانیماز خاصیت رسانایی 

 : محدودیتی در جهت ورود به بلوک قرنطینه وجود ندارد. 3نکته 

   باید کاملا وارد بلوک شود و واژگون نشود  قاچاقچی :  4نکته 

 .بسته )که از ابتدا روی ربات است( را به زیستگاه تحویل دهید تحویل بسته امداد به زیستگاه حیوانات .5ماموریت 

دلخواه از بلوکهای   هر روشو  کردنپرت  ،انداختن نحوه تحویل بسته می تواند به صورت  : 1نکته 

A17,A27,A37,A47,A48,A49,A50  و یاA8  باشد 

 .ندارد را   A9برای تحویل بسته، ربات حق عبور از خانه   :2نکته 

 آوری و انتقال زباله خطرناکجمع  .6ماموریت 

 .ببرید (A98) شده را به منطقه تعیین (  (A15 لیوان زرد در  زباله خطرناک: 1نکته  

 .دهد وارد شودزباله فقط از طرفی که فلش روی نقشه نشان می: 2نکته 

 .ربات از شیب راست یا چپ پل بالا برود و روی سطح پل پایدار بماند آوری آلودگی دریاچه )مگنت فیشینگ(جمع  .6

 .ربا برداریددرب فلزی )آلودگی( را با آهن  •

 .تا پایان مسابقه همراه ربات بماند •

   آوری و انتقال زباله بازیافتیجمع  .7

 .ببرید (A41) شده را به منطقه تعیین (  (A85 لیوان سبز در  زباله بازیافتی               

 .دهد وارد شودزباله فقط از طرفی که فلش نشان می •

 :ها(تذکرهای خیلی مهم )در همه مأموریت 

 .ورود حتی بخشی از ربات به دریاچه ممنوع است )جریمه سنگین!( •

 .ها( ممنوع استهر گونه دخالت انسانی )لمس ربات، سیم یا المان  •

 .آلودگی دریاچه )درب فلزی( تا پایان همراه ربات بماند •

 .انداختن هر زباله یا شیئی به دریاچه ممنوع )حتی اگر بعداً بردارید( •

 



 (   23صفحه ) 

 : یبردار لم یفنحوه         

 باشند و کیفیت لازم برای بازبینی و بررسی را داشته باشند.  ویرایش و بدون   واضح د یبا هاالف( فیلم 

مشاهده قابل  ،کننده ت یهدا  آموزدانشبه شکلی باشد که کل پیست، حرکت ربات و  باید  برداری  دوربین از ابتدا تا انتهای فیلم  ب( موقعیت

در فیلم مشخص نباشد و یا دوربین    هاتیمأمورجزئیات    کهیدرصورتبر روی یک صندلی و مسلط بر زمین قرار بگیرد.    بردارلمیفباشد. بهتر است  

 . استمرتب تکان بخورد، ممکن است به شما کارت زرد یا قرمز تعلق بگیرد. تشخیص این مطلب به عهده کمیته داوران 

ی  ریگاندازه متر یا خط کش  لهیوسبه  آموزدانش عرض و ارتفاع( باید توسط  ،شرایط اختصاصی، ابعاد ربات )طول کردنچک پ( در فیلم 

 باشد.  صیتشخقابلی راحت به شود و در فیلم توسط داوران 

فیلم   ابعاد زمین و سایز    کردنچکت( در  باید  باشد که توسط داوران  ریگاندازه   خانهکیشرایط اختصاصی،  به صورتی  فیلم  ی شود و در 

 باشد.  صیتشخقابلی راحتبه 

 باشد.   مشاهده قابلدر تصویر  وضوح به شود باید  ث( در هنگام رکوردگیری، کرونومتری که با آن رکوردگیری انجام می

 

 : های تشویقی و جریمهکارت  •

 .  است رگذار یتأث 2 برگنمون های دریافت شده در طول رکوردگیری و مصاحبه، در امتیازات  مجموع کارت

 الف( کارت سبز: 
  تیمأموراز زمان رکورد ربات شما در   ثانیه   3سبز کارت هر  و به تیمی اعطا می شود که کارت قرمز دریافت نکرده باشد، کارت تشویقی است  

 که امتیاز بهتری را کسب نماید. کندمیتعداد کارت سبزها به او کمک  تعلق می گیرد، TDPکارت سبز در مصاحبه و بررسی . کندمی کسر

   دریافت کنید کارت سبز 6توانید شما می  :تذکر

  :( کارت قرمزب
 .کندمیاضافه  تیشما در مأمورثانیه به زمان رکورد ربات   30هر کارت قرمز  کارت جریمه است و

 ت( حذف از  مسابقه : 

 شرایط حذف از مسابقه را در جدول داوری ملاحظه کنید 

مسیر  باید سعی کنند در کمترین زمان ممکن، با کمترین )و یا بدون( کارت قرمز و با بیشترین کارت سبز، موفق به طی هام یت

باشندهام ی تبا    تی اولورا مطالعه نمایید(.  داوری    برگنمون   حتماً)  شوند  نکرده  و    یی است که هیچ کارت قرمزی دریافت 

 رکورد خیلی خوبی داشته باشند. حتی اگر  بیشترین کارت سبز را دریافت کنند ،

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 (   24صفحه ) 

 زیست ربات امدادگر محیطغیرحضوری داوری  :2  برگمونن

 

 

 

 کد ثبت شده اثر در سامانه:  نام تیم:

 منطقه/ناحیه:  شهر:  :استان

 پایه تحصیلی  شماره تماس  کد ملی  آموزان دانش/آموزدانشنام و نام خانوادگی  
    

    

    

 تیم حذف خواهد شد  باشد،  خیرو جواب   اگر یک مورد از جدول زیر رعایت نشود بخش صفر : شرایط حذف فوری ربات

 نتیجه  وضعیت  مورد بررسی  ردیف 

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ ابعاد ربات رعایت شده است  0-1

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ رعایت شده است   ابعاد زمین 0-2

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ همه المان ها صحیح است جایگذاری 0-3

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ است  جنس المان ها مطابق شیوه نامه 0-4

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ ثانیه هست180از  کمتررکورد نهایی  0-5

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ کارت قرمز دریافت کرده است 2حداکثر  0-6

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ برای حمل از چنگک )گریپر( استفاده می کند 0-7

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ ربات را خود دانش آموز ساخته و یا کپی نیست   8-0

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ ربات با کنترل سیم دار هدایت می شود  9-0

 حذف بله  ☐ خیر  ☐ ربات بدون پردازنده ، میکرو ، ای سی است 10-0
 

 این تخلفات ممکن است  در طول  مسیر چندین بار رخ دهند  و  به ازای هر ((مشترک در تمام مأموریتها جدول تخلفات عمومی: 1بخش  

 برای هر بار تخلف یک کارت قرمز دریافت می کنید.  .بار وقوع،  جریمه اعمال میشود

       قرمز  تعداد کارت شرح تخلف عمومی کد

    ورود بخشی از هر چرخ ربات به دریاچه 1-1

    ورود کامل ربات به دریاچه  2-1

    خروج کامل ربات از زمین مسابقه  3-1

    ... کشیدن سیم، جابه جایی ربات یا المانها با دست ومانند  دخالت انسانی 4-1

    انداختن  هر نوع  شیء به  دریاچه  5-1
 



 (   25صفحه ) 

 زیست ربات امدادگر محیط غیرحضوری داوری  :2برگ نمونادامه 

 

 

 

 

 استقرار اولیه ربات :صفر  ماموریت 

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ شروع می کند  A1ربات از داخل بلوک  1-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ جهت ربات  در شروع دقیقاً رو به بالای زمین است  2-0
 

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ انجام شده  است    صفر  مأموریت 1-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ A8در بلوک  شدنمتوقفو   A6 , A7ی هابلوک عبور از   1-1

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ خاموش شد   A9آتش  1-2

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ قبل و حین  اطفا،  برخوردی با شمع  رخ داد 1-3

 A9   مأموریت 1 – خاموش کردن آتش خانه

 A82  مأموریت 2 – خاموش کردن  آتش خانه

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ مأموریت 1  انجام شده  است  2-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ شد   مکانیسم اطفا در فاصله  مجاز فعال 2-1

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ خاموش شد   A82آتش  2-2

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ قبل و حین  اطفا،  برخوردی با شمع  رخ داد 3-2
 

  (A100)  مأموریت 3 – شناسایی و انتقال شکارچی به قرنطینه 2

داوری  شرط   قرمز کارت      دریافت وضعیت  

است  شده  انجام  2 مأموریت 3-0 خیر  ☐ بله  ☐  خیر  ☐ بله  ☐   

خیر  ☐ بله  ☐ شکارچی با روشن شدن ال ای دی یا بازر شناسایی شد  3-1 خیر  ☐ بله  ☐   

بود  فعال انتقال پایان تا نوری /صوتی هشدار  3-2 خیر  ☐ بله  ☐  خیر  ☐ بله  ☐   

خیر  ☐ بله  ☐ گرفت   قرار قرنطینه   داخل  صحیح  شکارچی به طور 3-3 خیر  ☐ بله  ☐   
 



 (   26صفحه ) 

 زیست ربات امدادگر محیط غیرحضوری داوری  :2برگ نمونادامه 

 

 

 

 

   مأموریت 4 – شناسایی و انتقال قاچاقچی چوب به قرنطینه 1

داوری  شرط  کارت  نوع قرمز کارت      دریافت وضعیت    

خیر  ☐ بله  ☐ مأموریت 3 انجام  شده  است  4-0 خیر  ☐ بله  ☐       

خیر  ☐ بله  ☐ با روشن شدن ال ای دی یا بازر شناسایی شد   قاچاقچی 4-1 خیر  ☐ بله  ☐       

خیر  ☐ بله  ☐ هشدار  صوتی/نوری  تا پایان انتقال فعال بود  4-2 خیر  ☐ بله  ☐       

خیر  ☐ بله  ☐ گرفت   قرار قرنطینه   داخل  صحیح  شکارچی به طور   قاچاقچی 4-3 خیر  ☐ بله  ☐       
 

 مأموریت 5 – تحویل بسته امداد  به زیستگاه 

داوری  شرط  کارت  نوع قرمز کارت      دریافت وضعیت    

خیر  ☐ بله  ☐ مأموریت 4 انجام  شده  است  5-0      بله  ☐ خیر  ☐ 

خیر  ☐ بله  ☐ بسته  از بلوک های مجاز تحویل شد  5-1      بله  ☐ خیر  ☐ 

خیر  ☐ بله  ☐ بسته  از زیستگاه  خارج نشد  5-3      بله  ☐ خیر  ☐ 
 

 A98به   مأموریت 6 – انتقال زباله خطرناک

داوری  شرط    قرمزکارت      دریافت وضعیت  

است  شده  انجام  5 مأموریت 6-0 خیر  ☐ بله  ☐  خیر  ☐ بله  ☐   

خیر  ☐ بله  ☐ منتقل شد  به بلوک  از ورودی صحیح  زباله خطرناک  6-1 خیر  ☐ بله  ☐   

شد  دریاچه وارد  مسیر در  زباله 6-2 خیر  ☐ بله  ☐  خیر  ☐ بله  ☐   
 

 مأموریت 7 – جمع آوری آلودگی دریاچه 

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ مأموریت 6 انجام  شده  است  7-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ ربات پس از  شیب روی پل پایدار شد  7-1

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ آلودگی برداشته  و  تا پایان  مسابقه  همراه  ربات ماند 7-2

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ ربات از روی پل واژگون شد  3-7

  



 (   27صفحه ) 

 زیست ربات امدادگر محیط غیرحضوری داوری  :2برگ نمونادامه 

 

  A41به  مأموریت 8 – انتقال زباله بازیافتی

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ مأموریت 7 انجام  شده  است  8-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ از ورودی صحیح منتقل شد  زباله بازیافت 8-1

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ زباله در  مسیر وارد  دریاچه شد  8-2

    مأموریت 9 – بازگشت نهایی به آشیانه

 قرمز کارت      دریافت وضعیت  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ مأموریت 8 انجام  شده  است  9-0

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ مستقر شده است A1 ربات کاملاً داخل 9-1

 بله  ☐ خیر  ☐ بله  ☐ خیر  ☐ شروع است جهت نهایی دقیقاً مشابه جهت 9-2
 

 سبز دریافت می کنید بعد از انجام مصاحبه توسط داوران کارت در این بخش -10بخش جایزه 

 دریافت کارت سبز  شرط داوری  

 بله  ☐ خیر  ☐ نحوه کار آنها   آشنایی با قطعات الکترونیکی و 1-10

 بله  ☐ خیر  ☐ ...(چنگک و جرثقیلتایر و ، های مکانیکی )موتورآشنایی با مشخصات قسمت  2-10

 بله  ☐ خیر  ☐ آشنایی با قوانین محیط زیستی که در مسابقه انجام می دهد  3-10

 بله  ☐ خیر  ☐ ارسالی  TDPآشنایی با محیط زیست منطقه دانش آموز مطابق با  4-10

 بله  ☐ خیر  ☐ مطابق استاندارد مشخص شده    TDP وارسال مستندات  5-10

 بله  ☐ خیر  ☐ به زمین مسابقه   مرتبط اضافه کردن مواردی مانند ماکت ، عروسک یا نقاشی 6-10
 

 امتیازدهی

 ها )بر حسب ثانیه( رکورد انجام کل مأموریت :1زمان  مدت

 :(3 ×ارت سبزک  -  30× جریمه و تشویق )کارت قرمز   )جریمه و تشویق(  2زمان  مدت

 ( ۳×)تعداد کارت سبز  -(۳۰×)تعداد کارت قرمزها )بر حسب ثانیه(+ رکورد نهایی =  رکورد انجام کل مأموریت :رکورد نهایی

 .کندکمترین رکورد نهایی )غیر صفر( رتبه اول را کسب می .1

 .داشته باشد برتر است  کارت سبز بیشتریدر صورت تساوی رکورد نهایی، تیمی که  .2

 اگر با احتساب کارت سبز باز هم تیم ها مساوی بودند ربات باابعاد کوچکتر برتر است. .3
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 زیست ربات امدادگر محیط غیرحضوری داوری  :2برگ نمونادامه 

 

 

 :  100تبدیل رکورد به امتیاز از 

 .کندرا کسب می۱۰۰با امتیاز کمترین رکورد نهایی )غیر صفر( رتبه اول  •

 امتیاز از هم در سامانه ثبت کنید  ۲بقیه تیم ها را با اختلاف  •

 درج کنید  ۳۰باشد و درصورتی که تیم هایی امتیاز پایین تر داشتند همه را  ۳۰  شده در سامانهحداقل امتیاز ثبت •

 

 نام و نام خانوادگی

  آموزی مجری سرای دانشمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی  

 و هوش مصنوعی   سرای قطب استانی رباتیک مدیر پژوهش 

 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 آموزی سراهای دانشکارشناس امور پژوهش 

 

 تاریخ و امضا 
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 3   یوستپ 

  خودروي خودرانراهنماي 

پنجمین 
 آموزي دانش سراهايپژوهشدوره مسابقات رباتیک و هوش مصنوعی  

تحصیلی
   1404-1405 در سال 
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 :مقدمه .1
رشد روزافزون    به   توجه  باشود.  خودروهای خودران، برگزار می  ژه یوبه های پیشرفته،  سازی نسل آینده برای مواجهه با فناوری آماده   هدف   با  این گرایش

آموزان با این  سازی ترافیک، آشنایی دانش ها بر ایمنی، کاهش مصرف انرژی و بهینه و تأثیر چشمگیر آن   نقل   و  استفاده از خودروهای خودران در حمل

نویسی و هوش مصنوعی به چالش  های مکانیک، الکترونیک، برنامه های خود را در زمینه مهارت   آموزاندانش   ؛در این رقابتفناوری ضروری است.  

 . کشندمی

  :کنندگانشرکتشرایط   .2
 و اول هایدوره آموزاندانش  تمام ،  29/09/1404مورخ  405/400شماره   بخشنامه بهمندرج در طبق زمانبندی مشخص شده در تقویم اجرایی 

 در این مسابقه شرکت کنند  توانندیم متوسطه دوم

 :صورتشرکت در این گرایش به  •

 .پذیر استامکان  نفره  3یا  2یا تیمی  انفرادی  

 . منطقه، دوره و جنسیت باشنداز  اعضای هر تیم باید  •

 .شودانجام می https://my.medu.ir سها به آدرس سامانهدر  انش آموزان د کاربریپنل از طریق  نام  از طریقثبت  •

 : شرایط اختصاصی اثر .3
 یسیساخت و کدنو تیمالک .1

 شده باشد.  یس ینومونتاژ و برنامه  ،یطراح  میت یطور کامل توسط اعضا به  د یبا ربات •

 ربات را داشته باشد.  یسینوو منطق برنامه  یکیمدار الکترون ،یکیساختار مکان ح یتوض  ییتوانا  دیبا  میمرحله مصاحبه، ت در •

 حذف خواهد شد.  ایمتناسب با سطح اثر، ربات مشمول کارت قرمز  یفن ییگوپاسخ  ییصورت عدم توانا در •

 داوران است.  ته یبر عهده کم یینها صیتشخ •

  ی تیمحدود.است  ٪ 5  ±مجاز ابعاد حداکثر    تلورانس.  متری سانت  35:  ارتفاعو    متریسانت  20:  عرض،   متریسانت  25:  طول ابعاد مجاز ربات:  حداکثر .2

 وزن ربات وجود ندارد.  یبرا

  ی اعضا  برای  آن  عملکرد  آنکه   بر  مشروط  است،   مجاز(  …و    ینرسیا  ،یری سنج، تصوفاصله   ،یسنسور )نور  و تعداد    از هر نوع   استفاده :    سنسورها .3

 باشد. ح یقابل توض میت

ربات    ی و تمرکز بر منطق کنترل  شودیمستقل از زبان مورد استفاده انجام م  یمجاز است. داور  یسینواز هر نوع زبان برنامه   استفاده :    یسینوبرنامه   زبان .4

 است.

 کنندهو کنترل  پردازشگر .5

 و موارد مشابه مجاز است. یپایرزبر  نو، یآردو کروکنترلرها،یشامل م یداخل  یاز انواع پردازشگرها استفاده  •

 درون خود ربات انجام شود. د یمربوط به حرکت ربات با یکنترل یهاپردازش تمام •

  شرط  به  است،  مجاز(  … و    ی ارتباط  یهاموتور، ماژول   ور یدرا  نو،یآردو  یها ماژول   ریآماده )نظ  یهااز ماژول  استفاده :    و قطعات آماده   هاماژول .6

 دهند.  حیها را توض بتوانند عملکرد ماژول  میت ی اعضاو  نشده باشد  یداریصورت آماده خربه  ربات  :آنکه

 ی رونیو ارتباط ب یخارج پردازشگر .7

 ممنوع است. ست یخارج از پ یکنترل ستمیس ایاستفاده از هرگونه پردازشگر  ، یحالت عاد در •

ارتباط    نیا.باشدیمجاز م   ریپردازش تصو  یصرفاً برا  یرونیاست که در آن، ارتباط ربات با پردازشگر ب  ییطلا  ازیامت  یاستثنا مربوط به اجرا  تنها •

 بخش فعال باشد.  ن یفقط در هم دیبا
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 ی انسان کنترل .8

 ( ممنوع است. یافزارنرم  ای موتیر ،یمیس م،یسیبه هر شکل )ب یدخالت انسان ای ت یکنترل، هدا هرگونه  •

 است.  ه یتغذ یهامی تنها ارتباط مجاز با ربات، س ،یخارج هیصورت استفاده از منبع تغذ در •

 خواهد بود.  برای هر بار دخالت  مشمول کارت قرمز ،یریدر زمان رکوردگ یدخالت انسان هرگونه  •

 ریمس نقشه  .9

اند  موظف  کنندگانشرکت.ردیگیکنندگان قرار مشرکت   اریدر اخت  یاستان   یهاقطب   قیو از طر  هی ته  یمسابقه توسط قطب کشور  ریمس  نقشه  •

 ها خواهد شد. مطابق جدول کارت مهیمشمول جر ر،یتطابق مس  عدم .ندینما یسازاده یپ یمطابق نقشه رسم قاًیرا دق ریمس

 رعایت نکردن ابعاد مسیر ، زمین ، دیواره ها و .. باعث حذف ربات می شود.  •

 :تذکر

 است. یالزام نامهوه ی مسابقات مندرج در بند »ت« ش یعموم طیشرا تیرعا

 

 :اثر   موردنیازمستندات  .4

   های زیر استکه شامل زیرپوشه  ،(تیم سرگروه ) آموزدانش  ملی نام کد  با(  ZIP) مگابایت حجم 200با حداکثر  فشرده  فایل یک در ذیل  مستندات

 (image) به نام    پوشه تصاویر 1.4

 عکس پرسنلی اعضای تیم  •

 . به صورتی که ابعاد ربات به راحتی قابل تشخیص باشد ،در کنار یک خط کش عکس ربات از بالا   •

 (doc)به نام     پوشه مدارک 2.4

 که در صفحه شیوه نامه قرار دارد IDبا نام    ( فرم مشخصات تیم)1برگ نمونه   •

 TDPبا نام  ، الگوی استاندارد فایل توضیح پروژه رااز پژوهش سرا بگیرید   wordفایل  به صورت  (TDP)فایل توضیح پروژه  •

 (film) فیلم هابه نام  پوشه   3.4

 : در این فیلم باید ابعاد ربات و زمین مسابقه اندازه گیری شود. film1نام   با  فیلم بررسی شرایط فنی ربات •

 : در این فیلم باید رکورد ربات از شروع تا پایان نشان داده شود . film2با نام     فیلم رکوردگیری نهایی •

 (archive) مستندات علمی به نام  پوشه  4.4

 codeبا نام  کد ربات •

  shematicبا نام     ( نقشه الکترونیک )شماتیک •

 pcbبا نام   مدارچاپی )اگر مدارچاپی، توسط خود تیم تهیه شده است.( طراحی شده با نرم افزار •
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 : داوری(  یندآفرمراحل اجرایی ) .5

نموده اند، آثار خود را در    نامثبت در سامانه    رباتیک و هوش مصنوعیمسابقات    ایمنطقه دانش آموزانی که در مرحله    :ایمنطقه . مرحله  1ـ    5

منطقه   آموزیدانش  سرایپژوهش منطقه ارسال می نمایند. آثار، در این مرحله تحت نظارت معاونت آموزش متوسطه؛ توسط  سرایپژوهش موعد مقرر به 

  مرحله   شرکت در  جهت   منطقه،  با سهمیه  مطابق  شده و برگزیدگان  داوری  2  برگنمون   اساس  و برو در صورت امکان، به شکل حضوری رکورد گیری  

و  نقاط ضعف    جهت رفعآثار برگزیده را  مد  آکار  هدایتو    یند راهنماییآفرلازم است پژوهش سرای دانش آموزی منطقه،  گردند.    می  معرفی  استانی

 ، انجام دهند.رباتیک و هوش مصنوعیآنها پیش از معرفی به پژوهش سرای قطب استانی نقاط قوت   تقویت

 سراهایپژوهش   امور   و پیگیری  نظارت  محترم  کارشناس  نظارت  تحت   رباتیک و هوش مصنوعی  استانی  های قطب   توسط  :. مرحله استانی5-2

لازم است    آثار برگزیده، به مرحله کشوری راه می یابند. می شوند.    داوریتیم ها و فیلم های ارسالی    TDPو  2  برگنمون   اساس  استان، بر  آموزیدانش 

رباتیک    کشوریآنها پیش از معرفی به قطب  نقاط قوت    و تقویتنقاط ضعف    جهت رفعآثار برگزیده را  مد  آکار  هدایتو    یند راهنماییآفرقطب استانی،  

 ، انجام دهند. و هوش مصنوعی

برای مرحله    ،تیم هایی که حداقل امتیاز را کسب کنند  ؛ و دیگر مستندات  TDP،داوران با بررسی فیلم رکورد گیری  :. مرحله اول کشوری5-3

 دوم کشوری معرفی می نمایند. 

توسط آنها و در صورت لزوم     TDPو ارائه  حضوری یا  غیرحضوری )آنلاین( داوران با صاحبان اثر    شامل مصاحبه  :. مرحله دوم کشوری5-4

  صورت به تیمی در این گرایش شرکت نموده اند،    صورتبه نقش داشته و  ساخت اثر  می باشد. لازم است دانش آموزانی که در  رکورد گیری آنلاین  

 . در نهایت آثار منتخب با کسب بالاترین امتیاز از این مرحله، معرفی می گردند.و رکورد گیری انجام گیردهمزمان در جلسه دفاع شرکت نمایند 

 

 تذکر مهم : 

   بود. در هر مرحله از داوری در صورت بروز موارد و حالت های  پیش بینی نشده کمیته داوران تصمیم گیرنده خواهد 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 (   33صفحه ) 

 :مضمای .6

 و نحوه فیلمبرداری خودران یخودرومسیر   و قوانین : 1جدول 

 ابعاد و ساختار کلی زمین  .1

 است. متریسانت 300در  200مراحل  یدر تمام نیابعاد زم •

  افتیدر  استانی     را از قطب  لیفا  نیا  توانندیکنندگان مموجود است و شرکت   نامهوه یش  مهیدر ضم  MDF  ایبنر    یبر رو   نینقشه زم  یقابل اجرا  لیفا

 ندینما

 

 مشخصات مسیر  .2

متر مشخص شده است.  میلی  18رنگ به عرض  سانتیمتر است که در دو طرف با یک خط ممتد سیاه   30جاده، مسیری سفیدرنگ به عرض    . •

 .این خطوط کناری ممکن است صاف یا دارای انحنا باشند

 . متر وجود داردمیلی 18به عرض  ممتد و پیوسته رنگ در وسط جاده، یک خط سیاه  •

 .های سیاهرنگ برخورد نداشته باشددر بین خطوط کناری جاده حرکت کند و با حاشیه  همواره  خودرو موظف است  •

 .شودمحسوب می یک کارت زرد هر بار برخورد با خط کناری،  :جریمه •

 
 ها  تونل .3

 و وسط جاده حذف شده    یوجود دارد که در آن خطوط کنارتونل   2 ر،یدر طول مس •

 .ردیگیقرار م به صورت عمود بر زمین  ریدر دو طرف مس متریسانت 15به ارتفاع   ا به رنگ سفید و وارهید  •

 .باشدیم متریسانت 200آن حداکثر  هر کدام از  و طول هستند بدون سقف   هر دو   انحنا و یدارا و دیگری میصورت مستق   یکی بهها   تونل •

 برخورد کند.  یکنار یهاواره یبه د دی نبا ها  عبور از تونل ن یخودرو در ح •

 کارت زرد.  کی ،  واره ی: هر بار برخورد با دمهیجر •

 روشن و پس از خروج کامل از آن، خاموش کند. ها  را در هنگام ورود به تونل شیهاچراغ  د یبا خودرو •

 کارت زرد. کی ت،ی: عدم رعامهیجر •

 انکودکعبور محوطه  .4

 

 .متر مشخص شده استسانتی  3ابتدا و انتهای این محوطه با دو خط سیاه به عرض  •

 ثانیه یک کارت زرد  3ثانیه توقف کامل کند. عدم توقف و یا توقف کمتر از    3حداقل  خودرو باید با تشخیص خط اول  •

خودرو باید در محوطه عبور کودکان با آژیر )بازر روشن ( حرکت کند و با رسیدن به اخر محوطه ان را خاموش کند ، هر کدام رعایت نشود   •

 دریافت می کند. قرمز برای ان یک کارت 

 

در صورت رعایت    .خودرو باید از حالت کاملاً ساکن و با استفاده از کلید خاموش و روشن از ابتدای مسیر شروع به حرکت کند:    شروع حرکت  .5

 یک کارت قرمز  دریافت می کند.نکردن ربات 

 
 

 

 امتیاز طلایی  .6

سانتیمتر وجود    20و ارتفاع    5دیواره به رنگ قرمز یا سبز به صورت عمودی با عرض    3در سمت راست کنار خیابان و در محوطه عبور کودکان  

ثانیه ترمز کند و یک ال ای دی به    2رنگ را تشخیص داده و در مقابل هر کدام از آنها    همهدارد. خودرو باید با دوربین نصب شده روی ربات،  

 رنگ قرمز یا سبز، متناظر با رنگ تشخیص داده روشن کند. ال ای دی باید کاملا در فیلم مشخص باشد.
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صورت انجام آن و  در    یگرفت؛ ولندادن، امتیاز منفی تعلق نخواهد  کسب امتیاز طلایی اختیاری است و در صورت انجام

فقط در بخش امتیاز به امتیاز نهایی تیم اضافه خواهد شد.  50 تا،از مصاحبه 45اتمام مسیر توسط خودرو و کسب امتیاز بالای 

 ونی مجاز است. بیرامتیاز طلایی ارتباط خودرو با پردازشگر 

 

 محوطه پارکینگ .7

سانتیمتر محصور شده است    15وجود دارد که با دیوار به ارتفاع    (سانتیمتر   30و عرض     30طول  )   یک محوطه پارکینگ به ابعاد  مسیر  در پایان •

و خودرو بدون برخورد به دیوار مقابل و یا اطراف پارکینگ باید در آن محیط توقف کند. بعد از توقف کامل یک ال ای دی قرمز )چراغ  

)ربات توقف کند و ال ای دی روشن نشود یا روشن شود ولی    ترمز( باید روشن شود ال ای دی باید کاملا در فیلم مشخص باشد. عدم رعایت

 قرمز یک کارت برای هر حالت  قابل تشخیص برای داوران نباشد، ربات توقف نکند( 

 زمین محوطه پارکینگ سفید  است. •

  .گرددیم، رکورد نهایی ثبت ترمزچراغ  شدنروشن بعد از  •

 موارد مهم   .8

 کارت سبز دریافت می کند. 2تا ربات الگوی مشخص شده اساس و یا تکمیل آن بر    TDPدر صورت ارسال   .1

 را مطالعه کنید(. 2 برگنمون حتماًباید سعی کنند در کمترین زمان ممکن و با کمترین )و یا بدون( جریمه موفق به طی مسیر شوند ) هامیت .2

 

 ی:بردارلم یف نحوه  .9

 باشند و کیفیت لازم برای بازبینی و بررسی را داشته باشند.  ویرایش و بدون   واضح د یبا هافیلم •

مشاهده قابل   ،گر چراغ   نو ال ای دی های نشا  به شکلی باشد که کل پیست و ربات  و   برداری باید ثابت دوربین از ابتدا تا انتهای فیلم  موقعیت •

 ، جزئیات حرکت ربات در فیلم مشخص نباشد   کهی درصورتبر روی یک صندلی و مسلط بر محوطه قرار بگیرد(.    بردارلم یفبهتر است  )  باشد

 . تیم حذف می شودمقابل دوربین قرار بگیرد، به تشخیص کمیته داوران  کننده شرکتدوربین مرتب تکان بخورد و یا 

ی شود و  ریگاندازه متر یا خط کش  له یوسبه  آموزدانش عرض و ارتفاع( باید توسط  ،کردن شرایط اختصاصی، ابعاد ربات )طولدر فیلم چک •

 باشد.  صیتشخقابلی راحتبه در فیلم توسط داوران، 

 ص یتشخقابلی  راحتبه ی شود و در فیلم به صورتی باشد که توسط داوران، ریگاندازه کردن شرایط اختصاصی، ابعاد پیست باید  در فیلم چک •

 باشد. 

 باشد.    مشاهده قابل در تصویر  وضوحبه شود  باید در هنگام رکوردگیری، کرونومتری که با آن رکوردگیری انجام می •
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 خودران  ی خودروغیرحضوری داوری  :2  برگنمون

 

 

 کد ثبت شده اثر در سامانه:  نام تیم:

 دوره تحصیلی:  منطقه/ناحیه:  شهر:  :استان

 پایه تحصیلی  شماره تماس  کد ملی  آموزان دانش/آموزدانشنام و نام خانوادگی  

    

    

    

 نتیجه  ح یتوض ار یمع 

 حذف ٪ 5±طول، عرض، ارتفاع خارج از محدوده  ابعاد مجاز ربات   تیعدم رعا 1

 حذف م یو مونتاژ توسط ت یشده بدون طراح یداریربات خر و یا کپی استفاده از ربات آماده  2

 حذف   واره یتوسط د شده ت یحرکت هدا ایتماس ممتد  واره ی عملکرد وابسته به د 3

 حذف ست ین یمطابق نقشه رسم هاواره ی د ای ریمس ن،یابعاد زم ن یاستاندارد زم  تیعدم رعا 4

 حذف   اند داده  رییرا تغ ریاند و مسنصب شده  لیما ای رعمودیغ هاواره ید هاواره ینصب نادرست د 5

 حذف   هر نوع دخالت انسانی   دخالت انسانی در کنترل ربات  6

 حذف خورده یا جزئیات حرکت ربات مشخص نیست فیلم غیرشفاف، دوربین تکان  نقص فیلم برداری  7

  سبز کارت سبز 2تا مشخص شده  یالگو  بر اساس TDP لیتکم TDPارسال  8

 قرمز  حرکت ربات از حالت غیرساکن یا استفاده از روش غیرمجاز شروع حرکت نادرست   9

 قرمز  ثانیه یا عدم توقف 3کمتر از  توقف در محوطه کودکان 10

 زرد لحظه ای و هر برخورد یک کارت  برخورد با خط کناری 11

 قرمز  عدم استفاده از آژیر و یا خاموش نشدن در زمان خروج از محوطه   آژیر در محوطه کودکان 12

 قرمز  عدم توقف پارکینگ  13

 قرمز  برخورد با دیواره پارکینگ پارکینگ  14

 قرمز  عدم توقف پارکینگ  قرمز  عدم استفاده از چراغ ترمز پارکینگ  15

    زرد لحظه ای و هر برخورد یک کارت برخورد با دیواره  16

       
 

 به مصاح

  امتیاز 15تا 0 نحوه کار آنها   ی استفاده شده و هاماژولآشنایی با قطعات الکترونیکی،  الکترونیک 

  امتیاز 10تا 0 تایر و ...( ، های مکانیکی )موتورآشنایی با مشخصات قسمت مکانیک

  امتیاز  25تا 0 های استفاده شده در برنامه میزان تسلط به کد و بلوک ی   سینوبرنامه

   مجموع امتیاز  

 ........................ ثانیه )یکپارچه بر حسب ثانیه( تیمأموررکورد انجام  1 زمانمدت

 ........................ ثانیه (3× سبز) تعداد کارت   - (25×( + ) تعداد کارت قرمز15  ×)تعداد کارت زرد 2 زمانمدت

 ........................ ثانیه 2 زمانمدت +  1 زمانمدت  رکورد نهایی
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 خودروی خودران غیرحضوری داوری  :2برگ نمون ادامه  

 

 

 ...........................  = 100امتیاز نهایی بر حسب 

 را کسب می کند.  برای درج امتیاز نهایی از روش زیر استفاده شود: 50کمترین رکورد نهایی اول و امتیاز * 

   50تیمی که موفق به کسب کمترین امتیاز رکورد نهایی شده است( =  ) امتیاز رکورد تیم اول

 50-رکورد تیم( -ی دیگر = )رکورد تیم اول هامیتامتیاز 

 امتیاز( + امتیاز طلایی   50امتیاز( + امتیاز مصاحبه )حداکثر  50حداکثر ) * امتیاز نهایی = امتیاز رکورد

 امتیاز در سامانه ثبت شوند.  3با اختلاف  آخر تا تیم و  100امتیاز آن را  ،کسب کرد 100تیم اول امتیازی بالاتر از  که ی درصورتمحاسبه فرمول بالا  ازبعد 

 ثبت می شود.  10یا منفی، در سامانه  10* امتیازات کمتر از 
 

یی  هامی تبا    تی اولوباید سعی کنند در کمترین زمان ممکن و با کمترین )و یا بدون( کارت قرمز موفق به طی مسیر شوند    هام یت

   رکورد بهتری داشته باشند.است که هیچ کارت قرمزی دریافت نکرده باشند، حتی اگر 

 .................    :............................. امضا   :شماره تماس  .................................  :مدرک تحصیلی  : ........................................کشوری /استانی  ای/نام و نام خانوادگی داور اول منطقه 

 ..............   :................. امضا.............  :شماره تماس  ..................................  :مدرک تحصیلی  : ...........................................کشوری/استانی  ای/ نام و نام خانوادگی داور دوم منطقه 

 نام و نام خانوادگی

 آموزی مجری سرای دانشمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی  

 و هوش مصنوعی   سرای قطب استانی  رباتیکمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 آموزی سراهای دانشکارشناس امور پژوهش 

 تاریخ و امضا 
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 4   یوستپ 

کاترونیکی هاي سازهراهنماي   م

پنجمین 
 آموزي دانش سراهايپژوهشدوره مسابقات رباتیک و هوش مصنوعی  

تحصیلی
   1404-1405 در سال 
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 :مقدمه .1
ها،  باشند. در این پروژه   های کامپیوتریسیستمو    کنترل،  الکترونیک،  مکانیکشود که شامل تلفیق  هایی گفته میمکاترونیکی به پروژه   سازه های

مکاترونیکی ترکیبی   سازه های ،  یطورکلبه افزاری با هم تعامل دارند تا یک سیستم هوشمند و خودکار ایجاد کنند. اجزای مکانیکی، الکترونیکی و نرم 
مکاترونیکی به    سازه های   .خودکار کار کنندهایی است که بتوانند به طور خودکار یا نیمهها معمولاً توسعه سیستماز این چهار حوزه هستند و هدف آن

پروژه ساخته   ؛در پایان  .قرار گیرند  استفاده   موردتوانند در صنایع مختلف از رباتیک تا خودروسازی، پزشکی، و حتی هنر  دلیل ترکیب چندین رشته، می
 .شده باید در قالب یک محصول، عرضه شود

  :کنندگانشرکتشرایط   .2
  مشخص   ی بندزمان  ، طبق شودمیاعلام    متعاقباًکه    ایسامانه در    توانند یم  متوسطه  دوم  و   اول  های  دوم ابتدایی و دوره  دوره  آموزاندانش   تمام

 نمایند. نامثبت  نفره  3ا ی  2انفرادی یا تیم  صورتبه ،  29/09/1404مورخ  405/400شماره   بخشنامه بهمندرج در   اجرایی تقویم شده در

 .منطقه، دوره و جنسیت باشندباید از یک  تیم  اعضای :تذکر

 : شرایط اختصاصی اثر .3
آموز ساخته نشده باشد و یا مشارکت استاد یی که توسط دانش هاطرح بدیهی است . پروژه باید توسط اعضای تیم ساخته و کدنویسی شده باشد .1

 تشخیص این امر، به عهده کمیته داوران است. . بیش از حد راهنمایی و مشاوره باشد، از دور مسابقات حذف خواهند شدیا سایرین راهنما 
 . باشد 1با رعایت قوانین ذکر شده در جدول  اعضای تیم  توسط شده   نوشته دستورالعمل و عملکرد راهنمای یقاً طبقدق طرح، اجرای  روند .2

نویسی )کامپیوتر یا میکروکنترلر(، حتماً باید دو قسمت در طراحی آن استفاده مکانیک و برنامه   ،قسمت الکترونیک  3در پروژه ارائه شده از بین   .3

   .شده باشد

به    دریافت شود،  کامپیوتراز دوربین و میکروفن    به شرطی که تصویر و یا صوت به صورت زنده صوت  یا پردازش  پروژه های پردازش تصویر و   .4

 عنوان سازه های مکاترونیکی محسوب می شود. 

 توجه شود. 2به شرایط عمومی مسابقات در بند ت صفحه تذکر: 

 :اثر   موردنیازمستندات  .4
   های زیر استکه شامل زیرپوشه  ،(تیم سرگروه ) آموزدانش  ملی نام کد  با(  ZIP) مگابایت حجم 200با حداکثر  فشرده  فایل یک در ذیل  مستندات

 (image) به نام    پوشه تصاویر 1.4

 عکس پرسنلی اعضای تیم  •

 (doc)به نام     پوشه مدارک 2.4

 که در صفحه شیوه نامه قرار دارد IDبا نام    ( فرم مشخصات تیم)1برگ نمونه   •

 TDPبا نام  ، الگوی استاندارد فایل توضیح پروژه رااز پژوهش سرا بگیرید   wordفایل  به صورت  (TDP)فایل توضیح پروژه  •

 (film) فیلم هابه نام  پوشه   3.4

 : در این فیلم باید عملکرد سازه به طور واضح توسط عضو یا اعضای تیم نشان داده شود . film1با نام    عملکرد سازه فیلم  •

 (archive) مستندات علمی به نام  پوشه  4.4

 codeسازه  با نام کد  •

  shematicبا نام     ( نقشه الکترونیک )شماتیک •

 pcbبا نام   مدارچاپی )اگر مدارچاپی، توسط خود تیم تهیه شده است.( طراحی شده با نرم افزار •
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 : داوری(  فرایندمراحل اجرایی ) .5

نموده اند، آثار خود را در    نامثبت در سامانه    رباتیک و هوش مصنوعیمسابقات    ایمنطقه دانش آموزانی که در مرحله    :ایمنطقه . مرحله  1ـ    5

منطقه   آموزیدانش  سرایپژوهش منطقه ارسال می نمایند. آثار، در این مرحله تحت نظارت معاونت آموزش متوسطه؛ توسط  سرایپژوهش موعد مقرر به 

  استانی   مرحله  شرکت در   جهت   منطقه،  با سهمیه   مطابق  شده و برگزیدگان  داوری   تحصیلی(   مقطع  )با توجه به   3یا    2  های   برگنمون یکی از    اساس  و بر 

  و تقویت نقاط ضعف    جهت رفعآثار برگزیده را  مد  آکار  هدایتو    یند راهنماییآفر لازم است پژوهش سرای دانش آموزی منطقه،  گردند.    می  معرفی

 ، انجام دهند. رباتیک و هوش مصنوعیآنها پیش از معرفی به پژوهش سرای قطب استانی نقاط قوت 

 سراهایپژوهش   امور   و پیگیری  نظارت  محترم  کارشناس  نظارت  تحت   رباتیک و هوش مصنوعی  استانی  های قطب   توسط  :. مرحله استانی5-2

 . مرحله کشوری راه می یابندآثار برگزیده، به  می شوند.    داوری  )با توجه به مقطع تحصیلی(  3یا    2  برگ هاییکی از نمون   اساس  براستان،    آموزیدانش 

آنها پیش از معرفی به قطب  نقاط قوت    و تقویتنقاط ضعف    جهت رفعآثار برگزیده را  مد  آکار  هدایت و    یند راهنماییآفرلازم است قطب استانی،  

 ، انجام دهند. رباتیک و هوش مصنوعی کشوری

برای مرحله    ،تیم هایی که حداقل امتیاز را کسب کنند  ؛ و دیگر مستندات  TDP،داوران با بررسی فیلم رکورد گیری  :. مرحله اول کشوری5-3

 دوم کشوری معرفی می نمایند. 

توسط آنها و در صورت لزوم     TDPو ارائه  حضوری یا  غیرحضوری )آنلاین( داوران با صاحبان اثر    شامل مصاحبه  :. مرحله دوم کشوری5-4

صورت  صورت تیمی در این گرایش شرکت نموده اند، به نقش داشته و به ساخت اثر  می باشد. لازم است دانش آموزانی که در  رکورد گیری آنلاین  

 . در نهایت آثار منتخب با کسب بالاترین امتیاز از این مرحله، معرفی می گردند.و رکورد گیری انجام گیردهمزمان در جلسه دفاع شرکت نمایند 

 تذکر مهم : 

 در هر مرحله از داوری در صورت بروز موارد و حالت های  پیش بینی نشده کمیته داوران تصمیم گیرنده خواهد بود.   

 

 

 :میضما .6

 مکاترونیکیسازه های  قوانین طراحی و ساخت  : 1جدول 

 خواهد شد:  حذفو در صورت شرکت  نداشته پروژه اجازه شرکت در مسابقه را  ،زیر  یها طه یحدر صورت ارائه پروژه در  .1

 فوتبالیست و...... ،جنگنده  ،نوریاب ،مسیریاب :با محور فعالیت آموزدانش سازدست آماده و یا  یهاربات •

 و...... نوردخیمر ،هاورکرافت  ،موشک پهپاد، :پیشرفته ونقلحملربات یا پروژه  با محور فعالیت در   •

 آبی و.... ، بادی  ،عملکرد مبتنی بر انرژی خورشیدی : ربات یا پروژه با محور فعالیت در زمینه انرژی نوین •

 باید در محورهای زیر باشد: متوسطه اول و دوم دوره هایارائه شده در  یهاپروژه  .2

 . گرایانه حرکت کنندواقع   صورت بهتوانند  های نمایشی که می ترکیب فناوری و هنر در ساخت ربات:  (Animatronics)ترونیکانیمه  •

 . توانند با محیط یا افراد ارتباط برقرار کنندهای تعاملی و هوشمند که می بازیساخت اسباب  :های هوشمندبازیاسباب •

ها معمولاً برای  های زیستی تمرکز دارد. این سیستمهای مکانیکی و الکترونیکی با سیستم بر ترکیب فناوری :(BioTronics)وترونیکای ب •

 .شوند سازی عملکردهای زیستی استفاده میکمک به بدن انسان یا شبیه 

هایی کنند، مانند رباتطراحی می  یا دامداری  هایی را برای کمک به کشاورزیهایی که رباتپروژه  :(AgriBots)های کشاورزی ربات •

 و موارد دیگر توانند زمین را شخم بزنند، محصولات را بچینند، یا وضعیت خاک و گیاهان را بررسی کنندکه می
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ربات   : (Home Service Robots)های خدماتی خانگیربات • و ساخت  انسان  هایی که میطراحی  به  توانند در کارهای خانه 

 . کمک کنند

به انسان کمک  صنعت  توانند در  هایی که میطراحی و ساخت ربات   :(Smart Industrial Robots)های هوشمند صنعتیربات •

 .کنند

 .آزاد است و محوری هر موضوع ارائه پروژه در ابتدایی  دوره دوم در .3

 استفاده کنند.  یسینوبرنامهاز کدنویسی بلوکی برای  توانندیم هامیت ابتداییدوره دوم  در .4

الکترونیکی ساخته شده با کارتن مقوایی( و یا   یهاپروژه )  (cardboard projects) ارائه شده بر مبنای  یهاسازه ابتدایی  دوره دوم  در   .5

 مجاز است.استفاده از مواد ساده  و در دسترس  

 نیست. کدنویسی بلوکی  به استفاده ازتیم مجاز متوسطه  دوره های اول و دومدر  .6

 . استتبدیل به محصول از نکات مورد اهمیت برای داوری در هر مرحله از مسابقه   شده،کارگرفتهبه   یهاقسمت تسلط فنی به  ،یسازمیت .7

درصد مجاز است. تشخیص این موضوع، به عهده   15حداقل  تغییر    شرطبه بازطراحی و ساخت یک وسیله که نمونه داخلی یا خارجی دارد،   .8

 باشد. کمیته داوری می

. بجز پروژه های پردازش   استفاده شده باشد.  پروژه  عملکرد اصلیی، در  س ینوبرنامه الکترونیک و    ،حداقل باید دو قسمت از سه قسمت مکانیک .9

 تصویر و صوت دریافتی از دوربین و میکروفن 

در جذابیت بصری یا شنیداری نقش داشته    فقطی که  سینوبرنامه مکانیک و    ،ی الکترونیکهاقسمت در صورت استفاده از هرکدام از    تذکر:

بلوک مستقل در عملکرد اصلی   عنوانبه و    ردیگیمباشد، امتیاز آن در فرم داوری در قسمت جذابیت شنیداری و بصری مورد ارزیابی قرار  

 .شودینمشناخته  

جهت ارائه به    آداپتورلازم نیست حتماً از باتری استفاده شود و فقط استفاده از    ، طراحی شده باشد  حملقابل  ؛ وسیله ساخته شده   کهیدرصورت .10

 . است یکافداوران 

در عملکرد اصلی مورد قبول نیست و باید از    بلوک الکترونیک،  عنوان بهیی  تنهابه استفاده از باتری و آرمیچر )با گیربکس یا بدون گیربکس(   .11

 استفاده شده باشد.  ترانزیستور و ... ،مدارات الکترونیکی که شامل حداقل یکی از موارد حسگر، آی سی

 ی( مجاز است.سینوبرنامهی  هازبان کامپیوتر و ... با انواع  ،استفاده از هر نوع پردازشگر )انواع میکروکنترلر، آردوینو، رزبری پای  .12

 در موارد زیر تیم از مسابقه حذف خواهد شد:  .13

 عدم رعایت نکات ایمنی  •

 آتش و ... شود.  ، انفجار ،استفاده از فرایندهای شیمیایی که منجر به واکنش شیمیایی •

 استفاده از هر نوع ساختاری که احتمال آسیب به کاربر داشته باشد.  •

 استفاده از هر نوع قطعه تیز و برنده که منجر به آسیب به کاربر شود.  •

نقشه مسیر و ... که در قوانین به آن اشاره شده است، به سایت قطب کشوری رباتیک   ،هاافزارها و برنامه جهت اطلاع از نحوه دسترسی به کلیه نرم  .14

 مراجعه کنید. (robotic_src)و یا ایتا  (robotic_src)رسان شاد رسانی در پیام و هوش مصنوعی و یا کانال اطلاع 
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 متوسطه( مقطع ) مکاترونیکی سازه های طراحی و ساخت غیرحضوری داوری  :2  برگنمون

 

 کد ثبت شده اثر در سامانه:  نام تیم: 

 دوره تحصیلی:  منطقه/ناحیه: شهر: :استان

 ی خانگی هاربات کشاورزی بیوترونیک بازی هوشمند اسباب انیمه ترونیک  ی صنعتیهاربات محور ارائه شده:

 پایه تحصیلی  شماره تماس کد ملی  آموزاندانش/آموزدانش نام و نام خانوادگی 

    

    

    

 حداکثر امتیاز توضیحات  معیار ارزیابی 
 امتیاز

 کسب شده 

ت
دا

ستن
م

 

  2 2یا  1کامل :       0ناقص :  1برگ  نمون

TDP  کد ، نقشه ، 

 0ناقص یا عدم ارسال : 

 3تا  1توضیح پایه با تصاویر :    10
 10تا    4کامل با ایده های نوآورانه 

 فیلم عملکرد پروژه

  0   0ناقص : 

  3   3تا   1: نمایش واضح اجزا و عملکرد

  2   2تا   1: نمایش اجزای داخلی

  3 3تا   1: زمان با عملکردتوضیح هم

  حداکثر امتیاز توضیحات  فنی

بصری،   یا  داریشن جذابیت  ی 

ال ای دی    مانند استفاده ازپیام 

 ، بازر ، نقاشی ، نمایشگر 

 : مثلا فقط یک ال دی ساده   3تا   0ایه : پ

 6تا   4:  متوسط با عناصر خلاقانه   10

 10تا   7:ای و تأثیرگذارحرفه

  10 پردازش صوت، پردازش تصویر، منطق کنترلی پیشرفته، فیدبک حسگری هدفمند  یا ورودی پیشرفته  خروجی

  10 ؛ بازطراحی سیستم پیچیدهنسبت به مدل های موجود  معنا دار تغییرات یاتکراری نباشد  پیچیدگی  یانوآوری 

 تغییر یاقابل  تنظیمات
 چند حالت کاری  

 فقط دارای یک حالت کاری )مثلا ماشینی که فقط روبه جلو با سرعت ثابت حرکت کند( 

   3تا   0
10  

   6تا   4بیش از یک حالت کاری : 

 10تا   7پویا و تعامل با کاربر در حین انجام کار  :   
به

ح
صا

م
 

 ی سازنهیبهی هاکیتکنی استفاده شده و استفاده از ها، کتابخانهتسلط به کد نویسیبرنامه

 نقشه و روابط استفاده شده در طراحی قسمت مکانیک  ها، فرمول تسلط به  مکانیک   40

 ها ماژول های استفاده شده و انتخاب صحیح قطعات یا تسلط به عملکرد قطعات و ماژول  الکترونیک 

 ، الکترونیک، مکانیک( استفاده کرده است.برنامه نویسیدر حالت تساوی امتیازات اولویت با اثری هست که از هر سه بلوک )

  100 مجموع امتیازات   جمع امتیاز 

 ..............  :.................... امضا   :شماره تماس  .......................  :مدرک تحصیلی  : ...............................کشوری/ای/استانینام و نام خانوادگی داور اول منطقه 

 ..............  : .................... امضا  :شماره تماس  ......................   :مدرک تحصیلی  : ...............................کشوری/ای/استانینام و نام خانوادگی داور دوم منطقه

 نام و نام خانوادگی

 آموزی مجری سرای دانشمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 سرای قطب استانی رباتیک و هوش مصنوعیمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 آموزی سراهای دانشکارشناس امور پژوهش 

 تاریخ و امضا 
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 ابتدایی( مقطع طراحی و ساخت سازه های مکاترونیکی )غیرحضوری داوری  :2برگ  نمون

 

 کد ثبت شده اثر در سامانه:  نام تیم: 

 دوره تحصیلی:  منطقه/ناحیه: شهر: :استان

 ی خانگی هاربات کشاورزی بیوترونیک بازی هوشمند اسباب انیمه ترونیک  ی صنعتیهاربات محور ارائه شده:

 پایه تحصیلی  شماره تماس کد ملی  آموزاندانش/آموزدانش نام و نام خانوادگی 

    

    

    

 حداکثر امتیاز توضیحات  معیار ارزیابی 
 امتیاز

 کسب شده 

ت
دا

ستن
م

 

  2 2یا  1کامل :       0ناقص :  1برگ  نمون

TDP  کد ، نقشه ، 

 0ناقص یا عدم ارسال : 

 3تا  1توضیح پایه با تصاویر :    8
 8تا    5کامل با ایده های نوآورانه 

 فیلم عملکرد پروژه

  0   0ناقص : 

  3   3تا   1: نمایش واضح اجزا و عملکرد

  2   2تا   1: نمایش اجزای داخلی

  3 3تا   1: زمان با عملکردتوضیح هم

  حداکثر امتیاز توضیحات  فنی

مانند  ی  داریشن جذابیت بصری،  

ال ای دی ، بازر ،     استفاده از

  ،ماکتنقاشی ، نمایشگر

 : مثلا فقط یک ال دی ساده چشمک زن4تا   0ایه : پ

 9تا   5:  متوسط با عناصر خلاقانه   14

 14تا  10:ای و تأثیرگذارحرفه

  10 10-5: و یا چند نوع سنسور هوشمند ،4-1:استفاده ساده )مثل یک سنسور یا صدا( یا ورودی پیشرفته  خروجی

  10 10-6شخصی:  یاایده جالب ،5-0تکراری:    ساده یا ایده  نوآوری یا پیچیدگی 

 تغییر یاقابل  تنظیمات
 چند حالت کاری  

   2تا   0 فقط دارای یک حالت کاری )مثلا ماشینی که فقط روبه جلو حرکت کند(

   5تا   3بیش از یک حالت کاری :   8

 8تا   6پویا و تعامل با کاربر در حین انجام کار  :   
به

ح
صا

م
 

 ی سازنهیبهی هاکیتکنی استفاده شده و استفاده از ها، کتابخانهتسلط به کد نویسیبرنامه

 نقشه و روابط استفاده شده در طراحی قسمت مکانیک  ها، فرمول تسلط به  مکانیک   40

 ها ماژول های استفاده شده و انتخاب صحیح قطعات یا تسلط به عملکرد قطعات و ماژول  الکترونیک 

 ، الکترونیک، مکانیک( استفاده کرده است.برنامه نویسیدر حالت تساوی امتیازات اولویت با اثری هست که از هر سه بلوک )

  100 مجموع امتیازات   جمع امتیاز 

 ..............  :.................... امضا   :شماره تماس  .......................  :مدرک تحصیلی  ای/استانی/کشوری: ...............................نام و نام خانوادگی داور اول منطقه 

 ..............  : .................... امضا  :شماره تماس  ......................   :مدرک تحصیلی  ای/استانی/کشوری: ...............................نام و نام خانوادگی داور دوم منطقه

 نام و نام خانوادگی

 آموزی مجری سرای دانشمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 سرای قطب استانی رباتیک و هوش مصنوعیمدیر پژوهش 

 تاریخ و امضا 

 نام و نام خانوادگی

 آموزی سراهای دانشکارشناس امور پژوهش 

 تاریخ و امضا 


